Parallelgreifer mit

Federunterstu

¢ Patentierter Doppelkeilantrieb
Der Greifer baut auf unserem paten-
tierten Doppelkeilantrieb zur Betatigung
und Synchronisierung auf.

¢ Ausfallsicherer Betrieb
Die Kraft der internen Feder erhélt die
Greifkraft auch bei Druckausfall.

e Einfach wirkend mit Feder-
riickstellung
Die Greiferbacken 6ffnen sich gegen
die Kraftwirkung der Feder und werden
in der Gegenrichtung durch die Feder
betétigt. Dazu ist nur eine einzelne Luft-
leitung erforderlich.

¢ Doppelt wirkend mit Feder-
unterstiitzung
Die Federunterstiitzung wird mit der
druckbeaufschlagten Greifbewegung
kombiniert und erzeugt so erheblich
groBere Greifkréfte bei geringerem pneu-
matischem Druck.

e Greifen nach innen oder auBen
Der Greifer ist in einer Variante mit
schlieBender Feder (-G) fiir Greif-
bewegungen nach auBen und einer
Variante mit 6ffnender Feder (-0) fiir
Greifbewegungen nach innen erhéltlich.

ung
e

Die interne
Feder der RPS-
Greifermodelle
héalt das Werk-
stiick auch bei
Druckausfall
sicher fest.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer konnen

|

Der Gehausekorper wird
mit Schrauben befestigt ‘

und die Positionierung
mittels Passstiften
prézise vorgenommen

in beliebiger Richtung angebracht und
betrieben werden

Pneumatik

Zylinderart

Dynamische Dichtung

Betatigungsventil
|
‘ Luftqualitit
F Luftfilter
Luftélung

Die Einheit kann kopfiiber

Luftfeuchtigkeit
‘ angebracht werden

Betriebsdruckbereich

us Metrisch
50-100 psi 3.5-7 bar
Doppelt wirkend mit Federunter-
stiitzung oder Einzeln wirkend
mit Federriickstellung
Interne Schmierung, Buna-N
4/2-Wege bei doppelt wirkendem
Zylinder
3/2-Wege bei einzeln wirkendem
Zylinder

mind. 40 p
nicht erforderlich*
geringer Feuchtigkeitsgehalt

Betriebstemperaturbereich
Buna-N Dichtung (Standard)
Viton®-Dichtung (optional)

-30°~180° F
-20°~300° F

-35°~80° C
-30°~150° C

' Wartung*
J Lebensdauer
17— Normale Anwendung 5 Millionen Zyklen
: = Mit vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen*
SRS S e Reparatur im Feld moglich Ja
Dichtungssatze verflighar Ja
— " S ot e

Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch Formschluss

auf den Backen justiert

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale

Harteloxiertes Material
Gehduse harteloxiert (RC60) und
teflonimprégniert

Anbaudffnungen fiir
Zubehdirteile

(zur Anbringung der Sensoren)

Einteiliges Gehduse
Einteiliges Gehéuse aus leichtem,
hochfestem Aluminium (7075-T6)

Sensor (optional)
Zur Erfassung der
Backenposition (Bitte
separat bestellen —
Weitere Informationen
siehe Abschnitt
,Bestellbeispiel“)

Stifthohrungen
Einschubldcher fiir
Passstifte in Gehduse

und Greiferbacken

Extrem
Rohuste
Konstruktion
Die Backen werden
liber die gesamte
Gehduselénge gefiihrt.

Greiferbacken

Greiferbacken in

Prazisionsausfiihrung mit
minimalem Spiel; aus
P gehartetem Material fiir
ein widerstandsfahiges

und langlebiges Produkt

Gekapseltes Gehiuse

Die Einheit verhindert das
Eindringen von Schmutzteilen (nicht
bei RPS-11 und RPS-12)

Funktionsprinzip rrs- s

Kappe

Selbstschmierende ‘
Dichtungen
Dynamische Dichtungen mit
Selbstschmierung (nur Buna-N)

Gehaduse

Kolben Feder
Doppelkeil-
antrieb Kolben-
stange

Bodenplatte

Zentrierstift

f\ : Greifer-
%/ backe
(it sichtbary—— T E s -“*--‘F Greiferdichtung

(nur RPS-15, 17, 18)

RPS-0 Offnende Feder

Druck zum Offnen,
Auslass zum
SchlieBen

Druck zum Offnen,
Auslass zum SchlieBen

Auslass zum Offnen,
Auslass zum Offnen, ﬁ Druck zum SchlieBen

Druck zum SchlieBen =

Ll

Doppelt wirkend, mit Federunterstiitzung, 6ffnen

13
Einfachwirkend, dffnende Feder

RPS-C SchlieBende Feder

Druck zum Offnen,
Auslass zum
SchlieBen

Druck zum Offnen,
Auslass zum SchlieBen

Auslass zum Offnen,

Auslass zum Offnen, Druck zum SchlieBen

Druck zum SchlieBen L

-1 9

Einfachwirkend, schlieBende Feder

AY

Doppelt wirkend, mit Federunterstiitzung, schliefen

e Ein doppelt wirkender Kolben ist iiber eine Kolbenstange mit einem
Doppelkeilantrieb verbunden.

e Der Antriebskeil bewegt sich in einer Nut in jeder Greiferbacke und Ubertragt
dabei die vertikale Keilbewegung in eine synchrone Horizontalbewegung der
Greiferbacken.

e Die groBe Oberflache des Keils minimiert die Abnutzung durch Reibung.

e Der integrierte Zylinder-/Federmechanismus kann entweder als doppelt
wirkender Zylinder mit Federunterstiitzung oder als einfach wirkender
Zylinder mit Federriickstellung eingesetzt werden.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

Parallelgreifer, Modell RPS

= Model:  RPS-11  RPS-1IM

GroBe-11 Hub: 025in.  6.4mm
Greifkraft: 50 222N
Gewicht: .36 1b 16 Kg

3 e 1.112

L
Parallelgreifer, Modell RPS
GriBe-12 o IEe T

Greifkraft: 60 Ib 270N
Gewicht: .76 b .34 Kg

[ 21.113

Parallelgreifer, Modell RPS

n — Modell: RPS-15  RPS-15M
Grone 15 Hub: 0.50in. 12.7 mm
Greifkraft: 90 Ib 400 N
Gewicht: 1.44 b .65 Kg

. o 1.114

Parallelgreifer, Modell RPS

GroBe-17

Modell: RPS-17  RPS-17M
Hub: 0.75in.  19.1 mm
Greifkraft: 300 Ib 1334N

Gewicht: 3.01b 1.4 Kg

=1.115
Parallelgreifer, Modell RPS

5 — Modell: RPS-18  RPS-18M
Grone 18 Hub: 1.25in.  31.8 mm
Greifkraft: 600 Ib 2669 N

Gewicht: 111 5.0 Kg

% 1.116
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PARALLELGREIFER RPS-11 .
MIT DOPPELKEILANTRIEB UND FEDERUNTERSTUTZUNG

Technische Daten RPS-11 RPS-11M ANSICHT A-A
50 Ibs. 222N 1.500
0.25 in. 6.4 mm (38.1]
0.36 Ibs. 0.16 Kg 1.2500
Betriebsdruck min./max.. 50-100 psi 3.4-7 bar [81.75]
Zylinderdurchmesser ... . 1.00in. 25.4 mm
Luftverbrauch/Zyklus... . 0.098 in® 1.6 cm’
Betriebstemperatur min./max. ;
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C
Viton®-Dichtungen ... -20°~300°F  -30°~150° C ¢ 5000  1.250
SchlieB-/Offnungszeit 0.15 sec. 0.15 sec. [12.70]  [3138]
Absolute Genauigkeit +0.002 in. +0.05 mm ﬁ
Wiederholgenauigkeit . =0.001in. +0.03 mm
Betétigungsventil (einzeln wirkend) ....... 3/2-Wege L j
o . ) i 2X @ .1250 SF X .25 TIEF\ _2X #6-32 X .38 TIEF
Betatigungsventil (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege [03 H7 X 6 TIEF] M4 X 9 TIEF]
Af A
. 875 _ .
[22.2] 2X #10-32 [M5] 78 [20] — OFFNEN
LUFTANSCHLUSS 19 [5]
1 (SCHLIESSEN) | €
: A
| |
i i L/ ﬁ
4X @ .0625 SF X .18 TIEF | | .98
; 1.454 1.26 [32] ;
[ 2 H7 X 4 TIEF] \ | ool ] [zf] 15
| ; P— [44.1]
| N | N
375 +000 l9.51 +0-00] m\“’\m b | i
-.001 -0.03 YR ;
'[2.5305? - '[%?]’ STANDARD- |~—1.00 [25] —~ X M3 X 18 TIEF
: SENSORAUFNAHME | 1.88 [48] (BACKE AUE)] [M3 X 4 TIEF]
605 +000 [ 15.88 +0.00 | (HERAUSNEHMBAR) 1.63 [41] (BACKE ZU) (BOHRUNG FUR
025 001 | 1595 003 | SENSORHALTERUNG)

4X #6-32 X .188 TIEF
[M4 X 4.7 TIEF]

DARSTELLUNG DER BACKEN IN
GESCHLOSSENER POSITION
(GESTRICHELTE LINIEN GEBEN DIE
GEOFFNETE POSITION AN)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
GREIFKRAFT PRO FINGER MIT FEDERUNTERSTUTZUNG
N Ibs. 10 (bei 25% Hub) GRU“DMODELL FEDERWIRK“NG (siehe unten)
110 25 0 PS| [7 bar WARNUNG!
80 ~ DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o et 3115 5 bar) [ *~, FINGERLANGE DARF NICHT
o ~——160 P57/ ¢ b === UBERSCHRITTEN WERDEN RPS-" 1 - -
w Se
L 7015 20PSI [2.7 bayy — /
€ o 20PSi 1.4 bar [~ METRISCH VITON"-DICHTUNGEN
i} | — "
2 0PSI [0 ba] ; FEDERWIRKUNG 0 Gffnen
25 - € SchlieBen
3@ ; SENSOREN'" BESTELLNR. ANZ/EINHEIT
0 1 2 3in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 25 .50 75mm Induktiver Sensor (NPN), 3 mm, mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (PNP), 3 mm, mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
z Me |2 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
; Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
§ ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
ol =l . Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
i o0 Y ; Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
——4 L C| J T ; Dichtungssatz, Standard SLKT-036 1
I B C Dichtungssatz, Viton® SLKT-036V 1
N~ Mv *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
= Statisch amisch
Maximalbelastung® sn™  Vetrisch USI,)\W Metrisch INDUKTIVER SENSOR UND SICHERHEITSVENTIL
_ ANBRINGUNG
Max. Zugbelastung T 100 Ibs. 445N 25 Ibs. 111N : : .63 [16]
Max. Druckbelastung € 2000bs. 890N 25lbs. 111N ‘ | [EEE]
Max. Moment My 100in.-lbs. 11 Nm 25in.-lbs.  3Nm [e%9] [5%] *
Max. Moment My 100in.-Ibs. 11 Nm 25in.-lbs. 3 Nm 1.07 ‘ 2216] ANPASSNG 255 [65]—
Max. Moment Mz 100in.-Ibs. 11Nm  25in-lbs. 3Nm e~ HALTERUNG

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden
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PARALLELGREIFER RPS-12

MIT DOPPELKEILANTRIEB UND FEDERUNTERSTUTZUNG BN"
14
ANSICHT A-A 3=
e
Technische Daten RPS-12 RPS-12M G0
60 Ibs. 267 N
0.38 in. 9.5mm 1.5000
0.76 Ibs. 0.34Kg (38.10]
Betriebsdruck min./max.. 50-100 psi 3.4-7 bar
Zylinderdurchmesser ... . 1.000 in. 25.4 mm
Luftverbrauch/Zyklus... . 01501in? 2.5 cm? (
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C 1.0000 1.500
Viton®-Dichtungen ... -20°~300°F  -30°~150°C (25.40]  [38.1]
SchlieB-/Offnungszeit 0.15 sec. 0.15 sec. L
Absolute Genauigkeit +0.002 in. +0.05 mm 1
Wiederholgenauigkeit . =0.001in. +0.03 mm ‘
Betétigungsventil (einzeln wirkend) ....... 3/2-Wege ‘
Betétigungsventil (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege
2X 1/4-20 x .50 TIEF 2X @ .1875 SF X .25 TIEF
[M6 X 12 TIEF] [@ 5 H7 X 6 TIEF]
Af  §A
— g TR oo
' ¢ (SCHLIESSEN) _\ Q .
i 4X @ .0938 SF X .19 TIEF ‘ (o
‘ [@ 2.5 H7 X 4 TIEF] ‘ 96 [24]
} 4X #8-32 X .31 TIEF ‘ 116 [29]
342.502] | / (M4 X 7TIEF] 2X M3 X .18 TIEF \ ‘
: [M3 X 4 TIEF] :
‘ 3125 (BOHRUNG FUR 4@} |
[7.94] SENSORHALTERUNG) f
! . L. 2.015[51.2]
& — 3 Sy | :
@ G g5 +.000 l12_32 to.oo] 3 % ; 4 !
@ g 0 003 - xR

STANDARD- 500 [12.7] 2516] Aj
SENSORAUFNAHME 56 [14] |—

.000 +0.00
HERAUSNEHMBAR 735 * [18.67 ]
¢ ) -.001 -0.03 2.50 [63] (BACKE AUF)
2.13 [54] (BACKE ZU)

DARSTELLUNG DER BACKEN IN GESCHLOSSENER POSITION
(GESTRICHELTE LINIEN GEBEN DIE GEOFFNETE POSITION AN)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ =0 q; fe] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn Beste“bEispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

. GREIFKRAFT PRO FINGER MIT FEDERUNTERSTUTZUNG
q -

1:?3 |30'— Colzsk ) GRU“DMODELL FEDERWIRK“NG (siehe unten)

[~ 10081 [7 by WARNUNG!
111 25 DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o — 80PS| 5 5 baj |~ FINGERLANGE DARF NICHT L =
T g920 6075177 > UBERSCHRITTEN WERDEN -
% 67 15— M“ /
] S 7 METRISCH VITON°-DICHTUNGEN
g T a) "
E QPSI 0 bar . FEDERWIRKUNG 0 Offnen
' G SchlieBen
00 4 SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
g 2‘5 5";] 7\’% , (fzi::im Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (NPN), 3 mm, mit Schnelltrennung* 0ISN-019 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), 3 mm, mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
T z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
1 ‘ Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
| PNEUMATIK-ZUBEHOR
L =5 v Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
= Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
—— L C| lT Dichtungssatz, Standard SLKT-040 1
I NPy Dichtungssatz, Viton® SLKT-040V 1
* *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
Maximalbelastung®™ sp™  wetrisch USA  Metrisch 'TJ%%KZQ/BESISE'C‘J?I%R SICHERUNGSVENTIL_~ .63 [16]
Max. Zugbelastung T 200 Ibs. 890 N 50 Ibs. 222N | i ° i u@j
Max. Druckbelastung G 400bs.  1779N 501bs. 222N : o :
Max. Moment My 150in.-Ibs. 17Nm  50in.-Ibs. 6Nm ‘ & &
Max. Moment My 150in.-Ibs. 17Nm  50in.-Ibs. 6 Nm ‘ e ‘ ‘ v —
Max. Moment Mz 150in-Ibs. 17Nm  50in-Ibs. 6Nm —~I o) 21 Bl ARPASSUNG - |-—2.67 (68

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden
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PARALLELGREIFER RPS-15

- MIT DOPPELKEILANTRIEB UND FEDERUNTERSTUTZUNG
i
5&
e ANSICHT A-A
Technische Daten RPS-15 RPS-15M 2,771 [70.4]
90 Ibs. 400N 2.0000
0.50 in. 12.7 mm “7 50.80] |
1.44 Ibs. 0.65 Kg ¢
Betriebsdruck min./max.. 50-100 psi 3.4-7 bar 0 |
Zylinderdurchmesser ... . 1.250in. 31.8 mm f
Luftverbrauch/Zyklus... . 0.300in? 49 cm’ \ A lle 7500 1625
Betriebstemperatur min./max. ST 19.08]  [41.3]
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C $
Viton®-Dichtungen .... -20°~300°F  -30°~150° C \ i f
SchlieB-/Offnungszeit 0.17 sec. 0.17 sec.
Absolute Genauigkeit +0.002 in. +0.05 mm \ L | \
Wiederholgenauigkeit . =0.001in. +0.03 mm 2X 1/4-20 X 50 TIEF |_ 2X @ .1875 SF X .25 TIEF
Betatigungsventil (einzeln wirkend) ....... 3/2-Wege [M6 X 12 TIEF] [@ 5 H7 X 6 TIEF]
Betétigungsventil (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege
Af A
1063 __ 2X #10-32 [M5] -1 . OFFNEN
27.0] & LUFTANSCHLUSS ‘ 120 50] |
(SCHLIESSEN) ;
! 4X @ .1250 SF X .19 TIEF } 26 [7)
‘ )/~ [@4H7XA4TEF ‘ = f
i 8X #10-32 X .38TIEF ‘
2.086 ! )/~ IM5XOTIER] X M3 X 10 TIEF ‘ 1.68 [43]
[53.0] | M3X4TER |
‘ (BOHRUNG FUR ‘
} ( '[3,7553? | SENSORHALTERUNG) 1 [2718%]
@ d‘_@ m +.000 +0.00 ~ 1 ;
- g S i 735 008 [18.67 _0:03] | A 4 7
o B : T 559 [14.2]
| | 1
STANDARD- ‘ 688 [17.5] ’ A3 (3] — |—
SENSORAUFNAHME 69 [17] |
(HERAUSNEHMBAR) g5 +000 [ 25.01 +0-00] :
-.001 -0.03 3.19 [81] (BACKE AUF)

2.69 [68] (BACKE ZU)

DARSTELLUNG DER BACKEN IN GESCHLOSSENER POSITION
(GESTRICHELTE LINIEN GEBEN DIE GEOFFNETE POSITION AN)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ =0 q; fe] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn Beste“bEispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

GREIFKRAFT PRO FINGER N‘I’IT FEDERUNTERSTUTZUNG
N Ibs. (bet 26% fub) GRU“DMODELL FEDERWIRK“NG (siehe unten)

198 45 -

~~—00rs, WARNUNG!
176 40 \:\llba\’i DIE MAXIMALE EFFEKTIVE RPS_15 e =
156 35 80Ps| [5.5 bar}.l FINGERLANGE DARF NICHT
i > UBERSCHRITTEN WERDEN
LTI_ 133 30 60 PSI [4.1 bar] . /
Gilm 40PS) 27 bay N METRISCH VITON"-DICHTUNGEN
= 89 20 20PSI [1.4 bar] “
S 66 15 0 PS1 [0 o] S FEDERWIRKUNG 0 Offnen
= 45 10 G SchlieBen
2 5 : SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
00 ] Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 1 2 3 4in. Induktiver Sensor (NPN), 3 mm, mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
J = = W B Induktiver Sensor (PNP), 3 mm, mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
EFFEKTIVER FINGERLANGE - L = Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
} z M: == Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
‘ ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
! 1 Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
Il pal Y 1 X Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
L CT lT Dichtungssatz, Standard SLKT-041 1
— S i iton®
07 NP I *chhtungssatz,.vnon T . SLKT-041V 1
N~ My ‘Sensor und Kabel bitte separat bestellen Kolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
Maximalbelastung™ sx™ vetriscn USA  Metrisch UND ANBRINGUNG 7 63 [16]
Max. Zugbelastung T 400 Ibs. 1779N 100 Ibs. 445N ; } ° 1 —
Max. Druckbelastung G 7501bs. 3336 N 1001bs. 445N : I : i
Max. Moment My 300in.-Ibs. 34Nm  100in.-Ibs. 11 Nm = ° =
Max. Moment My 300in-Ibs. 34Nm  100in-Ibs. 11Nm (IS i B 2 S
Max. Moment Mz 300in.-Ibs. 34Nm  100in.-lbs. 11 Nm ——1.25[32] —IT=— ANPASSUNG [~2.73 [69] -~
Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden HALTERUNG
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PARALLELGREIFER RPS-17
MIT DOPPELKEILANTRIEB UND FEDERUNTERSTUTZUNG

RPS

ANSICHT A-A
Technische Daten RPS-17 RPS-17M 3.509
300 Ibs. 1334 N 89.6]
0.751n. 19.1 mm 26.20%0
3.00 Ibs. 1.4Kg [63.50]
Betriebsdruck min./max... 50-100 psi 3.4-7 bar
Zylinderdurchmesser .... 1.813in. 46.1 mm b
Luftverbrauch/Zyklus.... 1.400 in® 229 cm? o T
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen -30°~180°F  -35°~80° C 1 beddl  mao
Viton®-Dichtungen . -20°~300°F  -30°~150° C ] '
SchlieB-/Offnungszeit .. 0.31 sec. 0.31 sec. N
Absolute Genauigkeit.... +0.003 in. +0.08 mm p
Wiederholgenauigkeit....... +0.001in. +0.03 mm ]
Betétigungsventil (einzeln wirkend) ... 3/2-Wege \ X 3/816 X 75 TIEF X3 2500 SF X 50 TIEF
Betétigungsventil (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege (M10X 19 TIEF] [0 6 H7X 12 TIEF]
A F S ﬁ A
1.313 .
[33.3] 4& OFFNEN 1[2%(]) 4&;
; - i
‘ som [[ ¥y ‘
| f NF |
\ 4X @.1875SF X .38 TIEF ‘
; 3 : 2X'1/8 NPT [G1/8"]
‘ / [O5HTX9TIEFR 2.44162] LUFTANSCHLUSS
; ’ (SCHLIESSEN)
‘ 8X 1/4-28 X .50 TIEF ‘
! I/~ [M6 X 12TIEF] ‘ 3.27
‘ | [83]
2.957 : 3.887
[77-11 \ - %) \ [98.7]
o ~ ¥ 16 T i \ i
1 f%j@{; 1.000 +:9%0 [25 409, gg] | &l -
P N ' ‘!‘\
J,_@ “I' ?{Ft O ¢ ! { i
STANDARD- / L[] 7s0p9.1 A9[5]~ == 1.06__|
SENSORAUFNAHME [27] 2X M3 X .25 TIEF
(HERAUSNEHMBAR) 1.250™*" 889[ 31.75 *200 ] 4.25 [107] (BACKE AUF) N_" M3 x 6 TIER
3.50 [89] (BACKE ZU) (BOHRUNG FUR
DARSTELLUNG DER BACKEN IN SENSORHALTERUNG)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

GESCHLOSSENER POSITION
(GESTRICHELTE LINIEN GEBEN DIE
GEOFFNETE POSITION AN)

¢ B & O USA [inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memschg 9 0,000=+.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsdaten

Beste“bEispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

GREIFKRAFT PRO FINGER MIT FEDERUNTERSTUTZUNG

(bei 25% Hub)

GRUNDMODELL

FEDERWIRKUNG sere wten

N Ibs.
660 150 =700 pg WARNUNG!
N 550125 ,_M DIE MAXIMALE EFFEKTIVE RPS_17 - -
g 8 . PST[5.5 ba) T~~~ FINGERLANGE DARF NICHT
% 440 100 ,-M = UBERSCHRITTEN WERDEN
T— T ®
S 330 75 1atd0PSI127 by} Lv) METRISCH VITON"-DICHTUNGEN
i 220 EOPSI[W‘~—.___ . )
£ 20 %0 = FEDERWIRKUNG 0 (ffnen
110 25 }—OPSI [0 bar] C SchlieBen
00 l ; ' SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 1 2 3 4 5  6in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-072 1
O B & w8 i BT Induktiver Sensor (NPN), 8 mm, mit Schnelltrennung* OISN-011 1 oder 2
R LRI =L Induktiver Sensor (PNP), 8 mm, mit Schnelltrennung* 0ISP-011 1 oder 2
1 z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
1 ‘ Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
| ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
ol E‘ﬂ v X Sicherheitsventil (imp.) OFSV-002 1
= Sicherheitsventil (metr.) OFSV-005 1
—— L C| J T Dichtungssatz, Standard SLKT-042 1
I N " Fpo Dichtungssatz, Viton® SLKT-042V 1
U Mx N My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
. Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR
Maximalbelastung’ sy petisch USA  Metrisch UND ANBRINGUNG SCERIETSVETL F 79 [20]
Max. Zugbelastung T 750 Ibs. 3336 N 200 1bs. 890N l 1
Max. Druckbelastung € 1500 Ibs. 6672 N 2001bs. 890N |l § f
Max. Moment My 750in.-Ibs.  85Nm 250 in.-1bs. 28 Nm - ! 1 !
Max. Moment My 750in-Ibs. 85Nm  250in.-Ibs. 28 Nm u By nu
Max. Moment Mz 750in-Ibs. 85Nm 250 in.-lbs. 28 Nm __»L P 28 m\t\T“‘E?USSgNG ~3.63[92]

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden
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PARALLELGREIFER RPS-18

g MIT DOPPELKEILANTRIEB UND FEDERUNTERSTUTZUNG
]
5& ANSICHT A-A
) | 5.598
Technische Daten RPS-18 RPS-18M [142.2]
600 Ibs. 2669 N 5.950
1.251n. 31.8mm [133.35]
11 Ibs. 5.0 Kg 4.0000
Betriebsdruck min./max... 50-100 psi 3.4-7 bar [101.60]

Zylinderdurchmesser ....

€
2.500 in. 63.5 mm

Luftverbrauch/Zyklus... 4400 it 72.1 o QO O
Betriebstemperatur min./max. ‘

Standarddichtungen -30°~180°F  -35°~80°C i i |

Viton®-Dichtungen . -20°~300°F  -30°~150° C & S s oaa
SchlieB-/Offnungszeit .. 0.51 sec. 0.51 sec.
Absolute Genauigkeit.... +0.003 in. +0.08 mm ‘@\ @, i
Wiederholgenauigkeit....... +0.001in. +0.03 mm —T 7 A\

Betétigungsventil (einzeln wirkend) ... 3/2-Wege
Betétigungsventil (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege 2X @ .3750 SF X .50 TIEF \_4X 1/2-13 X 1.00 TIEF
[ 10 H8 X 12 TIEF] [M12 X 25 TIEF]
- ya
1741 . 2X 1/8 NPT [G1/8"] LUFTANSCHLUSS (OFFNEN)
[44.2] £
i
! 4X @ .2500 SF X .50 TIEF SCHLIESSEN
‘ [@ 8 H7 X 12 TIEF]
4.643 ‘
[117.9] \ 8X 3/8-24 X .75 TIEF [ﬁ’;’%
5.080 i |/ IM10X19TIEF]
[129.0] !
‘ 6.080
! —.875[22.2] [154.4]
74 ]
v a ] h
+.000 +0.00
b 1.500 003 [38.10 503 ]
4 B3 % 5
* I—T_"AV
STANDARD- /F
SENSORAUFNAHME 8750 69 [17] 4L_>
(HERAUSNEHMBAR) [22.23] |.1.06 ] 2X M3 X .38 TIEF
’ [27] L [M3X9TIEF]
+.000 4+0.00 7.00 [177] (BACKE AUF) (BOHRUNG FUR
1.750 ~501 [44-45 -0.03 l 5.75 [146] (BACKE ZU) SENSORHALTERUNG)
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN DARSTELLUNG DER BACKEN IN
B ) GESCHLOSSENER POSITION
@ = @ @ USA [Inch]  Metrisch [mm] (GESTRICHELTE LINIEN GEBEN
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigung ~0-00 = .01 [0] = [+.25] DIE GEOFFNETE POSITION AN)
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs, GREIFKRAFT PRO FINGER MIT FEDERUNTERSTUTZUNG
1334 300 (bei 25% Hub) GRU“DMODELL FEDERWIRK“NG (sihe unten)
T T~~—00 WARNUNG!
— PS/ 75
1112 250 — N DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
~ TSl [5.5 har~T~~m, FINGERLANGE DARF NICHT RPS_-' 8 L L
[N
B 890 200 B0 S 1 _+ UBERSCHRITTEN WERDEN
g 667 150 =20 PSI 27 gy = ®
£ ol L) METRISCH VITON"-DICHTUNGEN
< 445 100 0PSI 1.4 barj | .
= om 0PSI[0 bar] | | [Tt~ FEDERWIRKUNG 0 Offnen
‘ i G SchlieBen
00 ; i SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
242 8 & 8 5 U Halterung fiir 2 Sensoren _ 0SMK-072 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (NPN), 8 mm, mit Schnelltrennung* OISN-011 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), 8 mm, mit Schnelltrennung* 0ISP-011 1 oder 2
1 z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
1 ‘ Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
1 ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
ol E‘ﬂ v Sicherheitsventil (imp.) OFSV-002 1
= Sicherheitsventil (metr.) OFSV-005 1
— L C| J T Dichtungssatz, Standard SLKT-043 1
I N Dichtungssatz, Viton® SLKT-043V 1
- [k *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
0 Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR
Maximalbelastung' sn™ wewisch  USA  Metrisch UND ANBRINGUNG SICHERHEITSVENTIL7 _ 79 [20)
Max. Zugbelastung T 1500 Ibs. 6672 N 500 Ibs. 2224 N 7
Max. Druckbelastung G 30001Ibs. 13345N 500 Ibs. 2224 N
Max. Moment My 1500 in.-Ibs. 170Nm 500 in.-lbs. 57 Nm
Max. Moment My 1500 in.-Ibs. 170Nm 500 in.-Ibs. 57 Nm HE 2 26 7] ANPASSUNG Eg
Max. Moment Mz 1500 in.-Ibs. 170Nm 500 in.-Ibs. 57 Nm ._41_91 [49) =" HALTERUNG 4.08 [104]

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden
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EXPLOSIONSZEICHNUNG RPS-REIHE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Geh&use

03 1 Schaft

05 1 Kappe

06 1 Platte, Boden

07 1 Schaltfahne

08 2 Platte, Dichtung

09 1 Kolben

10* 1 Verldngerung, Schaft

11 1 Feder

20 2 Spannbacke, Schaltfahne
vorhanden

30 2 Passstift

3 1 Passstift

32 2 Spannstift

*Nur -C

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

Zusammenbau:

1) Dichtungen schmieren und einbauen.

2) Schaltfahne auf einer Backe montieren.

3) Keil, Schaft und Backen in Gehduse ein-
bauen.

4) Kolben und Feder in Gehduse einbauen.

5) Kappe und Sicherungsring einbauen.

6) Bodenplatte an Gehause anbringen.

ANM.: -C-Betrieb dargestellt

-
(4 SCHRAUBEN)

(4 SCHRAUBEN)

SICHERHEITSWARNUNG: BEIM ZUSAMMENBAU UND DEMONTAGE BESONDERE VORSICHTSMASSNAHMEN
BEACHTEN. IM GREIFER BEFINDET SICH EINE UNTER DRUCK STEHENDE FEDER.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblitter

(s [ S © 6 B o

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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RPS-REIHE

ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RPS-REIHE

SICHERHEITSHINWEIS: VORSICHT BEI ZUSAMMENBAU UND ZERLEGUNG.
DRUCKFEDER DES GREIFERS UNTER SPANNUNG.

01 1 Geh&use

03 1 Schaft, Keil

05 1 Kappe

06 1 Platte, Boden

07 1 Schaltfahne

08 2 Platte, Dichtung

09 1 Kolben

10* 1 Verlidngerung, Schaft
11 1 Feder

20 2 Spannbacke, Schaltfahne

vorhanden

30 2 Passstift

3 1 Passstift

32 2 Spannstift
*Nur -C

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

ANM.: -C-Betrieb dargestellt

Montage

1. Sensoren wie dargestellt einbauen.

2. Auf gewiinschte Hubende-Erkennung
einstellen.

@)

Leichtes
Maschinendl

4

Fett auf
Teflon® Basis

>
Schrauben-
sicherungspaste

[warion B

Krytox™
Schmiermittel

Dichtungs-
satz-Teile

Super-
kleber

B O

Ansicht dritter
Winkel
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