








PARALLELGREIFER RTH/DTH-5M
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Maximalbelastung Statisch Dynamisch Maximalbelastung Statisch Dynamisch
Max. Zugbelastung T 672 Ibs. [2990 N] 152 Ibs. [674 N] Max. Zugbelastung T 602 Ibs. [2680 N] 97 Ibs. [432 N]
Max. Druckbelastung G 895 Ibs. [3980 N] 152 Ibs. [674 N] Max. Druckbelastung G 803 Ibs. [3570 N] 97 Ibs. [432 N]
Max. Moment My 1124 in.-Ibs. [127 Nm] 221 in.-1bs. [25 Nm] Max. Moment My 1009 in.-Ibs. [114 Nm] 142 in.-Ibs. [16 Nm]
Max. Moment My 1584 in.-Ibs. [179 Nm] 310 in.-1bs. [35 Nm] Max. Moment My 1275 in.-Ibs. [144 Nm] 177 in.-Ibs. [20 Nm]
Max. Moment My 1036 in.-Ibs. [117 Nm] 310 in.-1bs. [35 Nm] Max. Moment My 832 in.-1bs. [94 Nm] 177 in.-Ibs. [20 Nm]

Specifications Specifications (cont.)

Nom. Greifkraft F bei 100 psi [7 bar]: Max. Vakuum fiir Vakuumanschluss 20 mm Hg
Ohne Federunterstiitzung 1428 Ibs. 6353 N Max. Druck fiir Luftanschluss....... 2.1 bar
Ohne Federunterstiitzung =l . 927 Ibs. 4125N Bohrungsdurchmesser.......... .3 . 95 mm
Mit Federunterstiitzung 1771 Ibs. 7877 N Hubraum 11.0in% 180 cm?
Mit Federunterstiitzung =L .........ccocoveumeeneenneenneneeneinne 1152 Ibs. 5124 N Temperaturbereich -20°~300° F -30°~150° C
Hub: SchlieB-/Offnungszeit . 0.19 sec./0.19 sec.
Standard 13 mm Absolute Genauigkeit .... +0.0024 in.  +0.06 mm
Verldngert -L 26 mm Wiederholgenauigkeit v 20.0012in. +0.03 mm
Gewicht I . 3.9Kg Bendtigtes Betétigungsventil (einfach wirkend)........ 3/2-Wege
Druckbereich ohne Feder . 30-100 psi  2-7 bar Bendtigtes Betétigungsventil, (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege

Druckbereich mit Feder 45-100 psi ~ 3-7 bar

Technische Daten, Zubehdrmontage

™

Induktive Ndherungssensoren

* PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich

o Sensorhalter und Target sind serienméBig montiert

e Einfache Einstellung des Targets mit Flachschlitz-
Schraubendreher

o Erhéltlich mit 2 oder 5 Meter langem
Schnellanschlusskabel (separat bestellen)

OHSP/N 006 or
OHSP/N 008

Sensorhalter
serienmaBig

QOISP-011 oder
OISN-011

Magnetfeldsensoren
* PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich
o Befestigung der Sensoren (iber vorgefertigte

Nute, kein Sensorhalter erforderlich e e o]
e Einfache Einstellung mit Flachschlitz-
S_ChraUDendreher" . . . Einstellbare Luftdrosseln G1/8
e (R e Eingebaute LED fiir eine einfache Positionierung VLVF-005
FUR LUFTEINSPEISUNG) und"Fe_hIerb_ehebung "
o Erhéltiich mit 2 oder 5 Meter langem e Luftanschliisse

\* Einstellbare Luftdrosseln:

— Einstellschraube (mit Siche-
rungsmutter) fiir die Einstellung

) der Betitigungszeit
— Erhéltlich fiir Schlduche mit 6

mm AuBendurchmesser

o | uftanschliisse:

— Fiir den seitlichen Luftanschluss

— Der obere Luftanschluss ist
serienmaBig mit einem
Blindstopfen versehen

Schnellanschlusskabel (separat bestellen)

0-Ring-Dichtungen fiir 0510[13.0]

Lufteinspeisung

© Konnen zum Abdichten der Luftanschliisse auf
der Oberseite, sowie des Vakuum-/Luftan-
schlusses verwendet werden

e Keine Senkbohrungen in der Montageplatte des
Kunden erforderlich (Senkbohrungen sind im
Gehduse des Greifers vorhanden)

* Dichtungen im Set aus Viton®

DIRECT

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RTH-6M
MIT 3 BACKEN UND ZENTRISCHEM DREIFACHKEILANTRIEB
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WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

B O

1SO-Methode

¢

Abmessungen
symmetrisch zur
Mittellinie

re) USA [Inch]  Metrisch [mm]
Alle Passbohrungen Slip Fit -~ Gewindesteigun: 0.00 = .01 [0] = [+.25]
Lagetoleranz o™ 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
+,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

N [160]
Offnen ©6.299
0.748[19.0]

0.748 [19.0]

HINWEIS: DIRECTCONNECT-MASSE SIND IN BLAU DARGESTELLT

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

RTH-6/M- - - |

GRUNDMODELL RTH Ohne DIRECTCONNECT Befestigungsraster

GROSSE 6
METRISCH M
VERLANGERTER HUB

Qﬂl‘}

ABSTREIFPLATTE SP

0.63" [16mm)] Leer lassen (Standard)
1.26" [32mm]

Feder geschlossen
Feder gedffnet
Leer lassen. Keine Federoption (Standard)

BESTELLBEISPIEL: RTH-6M-L-C-SP

RTH-6M Parallelgreifer, Metrisch, 32 mm verléngerter Hub, Feder geschlossen, Abstreifplatte

SENSOREN*
Induktiver Sensor 8 mm (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-011
Induktiver Sensor 8 mm (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-011
Magnetfeldsensor (PNP) (langes Gehduse), mit Schnelltrennung* OHSP-006
Magnetfeldsensor (NPN) (langes Gehduse), mit Schnelltrennung* ~ OHSN-006
Magnetfeldsensor (PNP) (kurzes Gehduse), mit Schnelltrennung* OHSP-008
Magnetfeldsensor (NPN) (kurzes Gehduse), mit Schnelltrennung®  OHSN-008
Magnetfeldsensor (PNP) (90°-Gehéuse), mit Schnelltrennung* OHSP-011
Magnetfeldsensor (NPN) (90°-Gehéuse), mit Schnelltrennung* OHSN-011
Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010
Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013

PNEUMATIK-ZUBEHOR
Dichtungssatz, Viton® SLKT-352V
Dichtungssatz, Viton®, hinterer Einlass SLKT-365V
Einstellbare Luftdrossel G 1/8 VLVF-005
Adapter G 1/8 Stecker auf 1/8 NPT Buchse PLFT-025

*Sensor und Kabel bitte separat bestellen

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3
1,2 oder 3

1 oder 2
1 oder 2



PARALLELGREIFER RTH-6M
MIT 3 BACKEN UND ZENTRISCHEM DREIFACHKEILANTRIEB

RTH-6M-L Belastungsdaten

RTH-6M Belastungsdaten

N lbs. GREIFKRAFT PRO FINGER N Ibs. G(REIFFKI;AFI‘ PRO__FINGE)R
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Maximalbelastung Statisch Dynamisch Maximalbelastung Statisch Dynamisch

Max. Zugbelastung T
Max. Druckbelastung G

971 Ibs. [4320 N]
1306 Ibs. [5810 N]

296 Ibs. [1315 N]
296 Ibs. [1315 N]

Max. Zugbelastung T
Max. Druckbelastung G

868 Ibs. [3860 N]
1165 Ibs. [5180 N]

192 Ibs. [852 N]
192 Ibs. [852 N]

Max. Moment Myx 1522 in.-Ibs. [172 Nm] 398 in.-Ibs. [45 Nm] Max. Moment My 1363 in.-Ibs. [154 Nm] 257 in.-Ibs. [29 Nm]
Max. Moment My 2213 in.-1bs. [250 Nm] 575 in.-1bs. [65 Nm] Max. Moment My 1761 in.-Ibs. [199 Nm] 327 in.-Ibs. [37 Nm]
Max. Moment Myx 1452 in.-Ibs. [164 Nm] 575 in.-Ibs. [65 Nm] Max. Moment My 1159 in.-Ibs. [131 Nm] 327 in.-Ibs. [37 Nm]

Technische Daten

Technische Daten (Fortsetzung)

Nom. Greifkraft F bei 100 psi [7 bar]: Max. Vakuum fiir Vakuumanschluss................cccc..ue. 8in.Hg 20 mm Hg
Ohne Federunterstiitzung 2294 Ibs. 10202 N Max. Druck fiir Luftanschluss....... 30 psi 2.1 bar
Ohne Federunterstiitzung = . 1490 Ibs. 6629 N Bohrungsdurchmesser.......... 4.72in 120 mm
Mit Federunterstiitzung .. ... 3099 Ibs. 13786 N Hubraum..........cc..... 22 in’, 355 cm®
Mit Federunterstiitzung -L . 2017 Ibs. 8971 N Temperaturbereich -20°~300° F -30°~150° C

Hub: SchlieB-/Offnungszeit . 0.36 sec./0.36 sec.
Standard 0.63 in. 16 mm Absolute Genauigkeit .... +0.0032in.  +0.08 mm
Verlangert - .. 1.261n. 32 mm Wiederholgenauigkeit...............ocevunnnee +0.002 in. +0.04 mm

Gewicht.... .. 1.21bs. 0.53 Kg Bendtigtes Betétigungsventil (einfach wirkend). 3/2-Wege

Druckbereich ohne Feder . 30-100 psi  2-7 bar Bendtigtes Betatigungsventil, (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege

Druckbereich mit Feder 55-100 psi  4-7 bar

Technische Daten, Zubehdrmontage

™

Induktive Nidherungssensoren

e PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich

e Sensorhalter und Target sind serienmaBig montiert

e Einfache Einstellung des Targets mit Flachschlitz-
Schraubendreher

e Erhaltlich mit 2 oder 5 Meter langem
Schnellanschlusskabel (separat bestellen)

OHSP/N 011

Sensorhalter
serienmaBig

Magnetfeldsensoren

e PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhaltlich

e Befestigung der Sensoren (iber vorgefertigte
Nute, kein Sensorhalter erforderlich

e Einfache Einstellung mit Flachschlitz-
Schraubendreher

e Eingebaute LED fiir eine einfache Positionierung
und Fehlerbehebung

e Erhaltlich mit 2 oder 5 Meter langem

Schnellanschlusskabel (separat bestellen)

OISP-011 oder
OISN-011

0.728[18.5 ]

SLKT-365V
(O-RING-DICHTUNGSSATZ
FUR LUFTEINSPEISUNG)

Einstellbare Luftdrosseln G1/8
VLVF-005

Luftanschliisse

e Einstellbare Luftdrosseln:

— Einstellschraube (mit Siche-
rungsmutter) fiir die Einstellung
der Betétigungszeit

— Erhaltlich fiir Schlduche mit 6
mm AuBendurchmesser

e | uftanschliisse:

— Fiir den seitlichen Luftanschluss

— Der obere Luftanschluss ist
serienmaBig mit einem
Blindstopfen versehen

Luftanschluss

0-Ring-Dichtungen fiir

Lufteinspeisung

© Konnen zum Abdichten der Luftanschliisse auf
der Oberseite, sowie des Vakuum-/Luftan-
schlusses verwendet werden

 Keine Senkbohrungen in der Montageplatte des
Kunden erforderlich (Senkbohrungen sind im
Geh&use des Greifers vorhanden)

e Dichtungen im Set aus Viton®

DIRECT

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RTH-7M
MIT 3 BACKEN UND ZENTRISCHEM DREIFACHKEILANTRIEB
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WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
o} B0 Q o] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0.00 = +.01
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005

HINWEIS: DIRECTCONNECT-MASSE SIND IN BLAU DARGESTELLT

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

SENSOREN*
Induktiver Sensor 12 mm (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-017 1,2 oder 3

- E @- D- D-D Induktiver Sensor 12 mm (PNP), mit Schnellirennung® OISP-017 1,2 oder3
OHSP-006

Magnetfeldsensor (PNP) (langes Gehduse), mit Schnelltrennung* 1,2 oder 3

Magnetfeldsensor (NPN) (langes Gehduse), mit Schnelltrennung* ~ OHSN-006 1,2 oder 3
Magnetfeldsensor (PNP) (kurzes Gehduse), mit Schnelltrennung* OHSP-008 1,2 oder 3
GRUNDMODELL RTH Ohne DIRECTCONNECT Befestigungsraster Magnetfeldsensor (NPN) (kurzes Gehéduse), mit Schnelltrennung* OHSN-008 1,2 oder 3
i Magnetfeldsensor (PNP) (90°-Gehéuse), mit Schnelltrennung* OHSP-011 1,2 oder 3
GROSSE 7 Magnetfeldsensor (NPN) (90°-Gehéuse), mit Schnelltrennung* OHSN-011  1,20der3
METRISCH M Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1,2 oder 3
. Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1,2 oder 3
VERLANGERTER HUB __ 0.98" [25mm)] Leer lassen (Standard) .
PNEUMATIK-ZUBEHOR
L 1.97" [50mm] Dichtungssatz, Viton® SLKT-353V 1
u FEDER C Feder geschlossen Dichtungssatz, Viton®, hinterer Einlass SLKT-365V 1
0 Feder gedffnet Einstellbare Luftdrossel G 1/8 VLVF-005 1 oder 2
_ Leerlassen. Keine Federoption (Standard) ~ Adapter G 1/8 Stecker auf 1/8 NPT Buchse PLFT-025 1 oder 2
m ABSTREIFPLATTE SP *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
nl BESTELLBEISPIEL: RTH-7M-L-C-SP
RTH-7M Parallelgreifer, Metrisch, 50 mm verléngerter Hub, Feder geschlossen, Abstreifplatte

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RTH-7M
MIT 3 BACKEN UND ZENTRISCHEM DREIFACHKEILANTRIEB

RTH-7M Belastungsdaten RTH-7M-L Belastungsdaten
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
8010 1800 (mit Federunterstiitzung) 5340 1200 (mit Federunterstiitzung)
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Maximalbelastung Statisch Dynamisch Maximalbelastung Statisch Dynamisch

Max. Zugbelastung T 1214 Ibs. [5400 N] 396 Ibs. [1763 N] Max. Zugbelastung T 1054 Ibs. [4690 N] 257 Ibs. [1141 N]

Max. Druckbelastung € 1601 Ibs. [7120 N] 396 Ibs. [1763 N] Max. Druckbelastung € 1389 Ibs. [6180 N] 257 Ibs. [1141 N]

Max. Moment My 1903 in.-Ibs. [215 Nm] 531 in.-Ibs. [60 Nm] Max. Moment My 1646 in.-Ibs. [186 Nm] 345 in.-Ibs. [39 Nm]

Max. Moment My 2699 in.-1bs. [305 Nm] 761 in.-bs. [86 Nm] Max. Moment My 2036 in.-Ibs. [230 Nm] 425 in.-bs. [48 Nm]

Max. Moment My 1841 in.-Ibs. [208 Nm] 761 in.-bs. [86 Nm] Max. Moment My 1381 in.-Ibs. [156 Nm] 425 in.-Ibs. [48 Nm]

Technische Daten Technische Daten (Fortsetzung)

Nom. Greifkraft F bei 100 psi [7 bar]: Max. Vakuum fiir Vakuumanschluss..................c...... 8in. Hg 20 mm Hg
Ohne Federunterstiitzung 3859 Ibs. 17165 N Max. Druck fiir Luftanschluss i 2.1 bar
Ohne Federunterstiitzung = ... 2496 Ibs. 11102 N Bohrungsdurchmesser.......... .. 6.15in. 156 mm
Mit Federunterstiitzung ... . 4967 Ibs. 22093 N Hubraum.........ccc.eeee. . 37ind 940 cm®
Mit Federunterstiitzung -L .... 3222 Ibs. 14322 N Temperaturbereich -20°~300° F -30°~150° C

Hub: SchlieB-/Offnungszeit 0.85 sec./0.85 sec.
Standard 0.98 in. 25 mm Absolute Genauigkeit .... +0.004 in. +0.1 mm

Verlangert - . 1.97in. 50 mm Wiederholgenauigkeit.............cocoeuvveerenne +0.002 in. +0.05 mm
Gewicht 34.6 Ibs. 15.7 Kg Bendtigtes Betatigungsventil (einfach wirkend)........ 3/2-Wege
Druckbereich ohne Feder 30-100 psi  2-7 bar Bendtigtes Betatigungsventil, (doppelt wirkend)....... 4/2-Wege

Druckbereich mit Feder 55-100 psi  4-7 bar

Technische Daten, Zubehdrmontage

Induktive Ndherungssensoren
© PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich
e Sensorhalter und Target sind serienmaBig montiert

™

=
E—3 =
===_ Lo =
=
1 L -]
—

0.600[15.2] e Einfache Einstellung des Targets mit Flachschlitz-
Schraubendreher
B e Erhéltlich mit 2 oder 5 Meter langem
— a 0.715] 18.2_ Schnellanschlusskabel (separat bestellen)
OHSP/N 006 oder
OHSP/N 008
Sensorhalter
OHSP/N 011 serienmaBig

: OISP-017 oder
Magnetfeldsensoren OISN-017

© PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich
o Befestigung der Sensoren (iber vorgefertigte
Nute, kein Sensorhalter erforderlich

e Einfache Einstellung mit Flachschlitz-
Schraubendreher 0.728[18.5 |

SLKT-365V e Eingebaute LED fiir eine einfache Positionierung
(O-RING-DICHTUNGSSATZ und Feh|erbehebung Einstellbare Luftdrosseln G1/8
FUR LUFTEINSPEISUNG conirs o &

) e Erhéltlich mit 2 oder 5 Meter langem VLVF-005
Schnellanschlusskabel (separat bestellen)

1.212[30.8 |
Luftanschliisse
e Einstellbare Luftdrosseln:
— Einstellschraube (mit Siche-
rungsmutter) fiir die Einstellung
0-Ring-Dichtungen fiir 0510[130] L der Betatigungszeit
Lufteinspeisung — Erhéltlich fiir Schiduche mit 6
* Konnen zum Abdichten der Luftanschliisse auf mm AuBendurchmesser
der Oberseite, sowie des Vakuum-/Luftan- e Luftanschliisse:
schlusses verwendet werden — Fiir den seitlichen Luftanschluss
* Keine Senkbohrungen in der Montageplatte des — Der obere Luftanschluss ist
Kunden erforderlich (Senkbohrungen sind im se_rlenmaBlg mit einem
Geh&use des Greifers vorhanden) Blindstopfen versehen
e Dichtungen im Set aus Viton®

Luftanschluss

DIRECT
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PARALLELGREIFER RTH-8M
MIT 3 BACKEN UND ZENTRISCHEM DREIFACHKEILANTRIEB

. [125.0]
4.921 [270.00]
o [gg_o] - 10.6299 Vakuum-/
[355] [46.0] 3.808 [M16x21 TIEF] Luftanschluss
013.976 1817 [905] |
3.564
¢ [80.0] | [40] [5.0] .| [@10 H7]
[260] | 1.181 .57 0.197 2 x0.3937 SF W
[84.00]  g10286 \ ©) ‘ 3 ,;ﬁ; [22 h7] 5 o
1.3386 %0 ©0.8661 SF ® /G1/8 x .31 [8] TIEF
o) 3 x [M20] B
S 41—]1 ° [58.0]
~ o — ] | g Fi 2383 [1500] Q) f
Y Geschlosse O ~— O I [382122]
[46] : .
1.81 . X Geschlossen p
© | C g f
[123.0]
[155.0] 4.843
6.102 Q 7 Verteilerluftanschluss Lo}
[M8 x 10] Lieferul | @
@ Q mit Blindstopfen HQ\E ] D
r
[17.5] 60.0 SchlieBen Offnen [300]
3 x ©0.689 [2.362] 2x Gisgy ‘ 211.811
97012 g 1.260[32.0]
Modellnummer X Y [195.0] 1.260[32.0]
RTH-8M 2244[57.0] 2717 [69.0] 7.677 ‘/k
-8 15°
RTH-8M-L 1.555(39.5] 2.028 [51.5] [196.0]
7.717
[8.0] -
Hub 0.315 =
(=3
0
=
83
[ =] s,
=8
5
5 2
T 0
o3
.
|
ko)
L | <= |
6.0 ]
| | [800] [
1.181 0236
-SP: OPTION MIT ABSTREIFPLATTE

™

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ B G $ te} USA [inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0.00 = +.01
symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005

HINWEIS: DIRECTCONNECT-MASSE SIND IN BLAU DARGESTELLT

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

SENSOREN*
Induktiver Sensor 12 mm (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-017 1,2 oder 3

- @-D- D_D Induktiver Sensor 12 mm (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-017  1,20der3
Magnetfeldsensor (PNP) (langes Gehduse), mit Schnelltrennung* OHSP-006 1,2 oder 3

Magnetfeldsensor (NPN) (langes Gehéuse), mit Schnelltrennung* OHSN-006 1,2 oder 3
Magnetfeldsensor (PNP) (kurzes Gehause), mit Schnelltrennung* OHSP-008 1,2 oder 3
GRUNDMODELL RTH Ohne DIRECTCONNECT Befestigungsraster Magnetfeldsensor (NPN) (kurzes Gehéuse), mit Schnellrennung* ~ OHSN-008 1,2 oder 3
. Magnetfeldsensor (PNP) (90°-Gehéuse), mit Schnelltrennung* OHSP-011 1,2 oder 3
GROSSE 8 Magnetfeldsensor (NPN) (90°-Gehduse), mit Schnelltrennung® ~ OHSN-011 1,2 oder 3
METRISCH M Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1,2 oder 3
VERLANGERTER HUB _  1.38" [35mm] Leer lassen (Standard) Kabel mit Schnelftrennung (5 m) CABL-013 1,2 oder3
. PNEUMATIK-ZUBEHOR
L 276" [70mm] Dichtungssatz, Viton® SLKT-354V 1
m FEDER C Feder geschlossen Dichtungssatz, Viton®, hinterer Einlass SLKT-366V 1
0 Feder gedffnet Einstellbare Luftdrossel G 1/4 VLVF-010 1 oder 2
__ Leerlassen. Keine Federoption (Standard) ~ Adapter G 1/4 Stecker auf 1/4 NPT Buchse PLFT-024 1 oder 2
ABSTREIFPLATTE SP *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
nl BESTELLBEISPIEL: RTH-8M-L-C-SP
RTH-8M Parallelgreifer, Metrisch, 70 mm verléngerter Hub, Feder geschlossen, Abstreifplatte

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RTH-8M
MIT 3 BACKEN UND ZENTRISCHEM DREIFACHKEILANTRIEB

RTH-8M Belastungsdaten

RTH-8M-L Belastungsdaten

N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER

15575 3500 — (mit Federunterstiitzung) 11125 2500 (mit Federunterstiitzung)

WARNUNG! WARNUNG!

13350 3000 TSN DIE MAXIMALE EFFEKTIVE o N DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
2 N ; FINGERLANGE DARF NICHT 5002000 7L NN FINGERLANGE DARF NICHT
- 11125 2500 N BDOPSW UBERSCHRITTEN WERDEN o \\ 10, UBERSCHRITTEN WERDEN

— 0 PS] % 6675 1500 ) bary
= 60 P /] T — i~ 6 %
& 6675 1500 I~ T z & 4450 1000 \%1 5 b
& | —— 2 T
£ 4450 1000 — . e <
2225 500 0 PSI [0 bar] i 2225 500 ——__ 0PSI[0bar] .
| ] R | ] ]
0 0 T T ! 0 0 T T 1
0 200 4.00 6.00 8.00 1000 12.00 14.00 16.00in. 0 200 4.00 600 800 10.00 12.00 14.00 16.00in.
0 51 102 152 203 254 305 356 406 mm 0 51 102 152 203 254 305 356 406 mm
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L EFFEKTIVE FINGERLANGE - L
z z
LT 5 %} T X LT 5 %J LT X
'; CT lT ‘ '; CT lT ‘
i _eMx BT [~ F3 i “__wMx R ~—F/3
~__ ¥ My ~— ¥ My
Maximalbelastung Statisch Dynamisch Maximalbelastung Statisch Dynamisch

Max. Zugbelastung T
Max. Druckbelastung G

1592 Ibs. [7080 N]
2070 Ibs. [9210 N]

398 Ibs. [1772 N]
398 Ibs. [1772 N]

Max. Zugbelastung T
Max. Druckbelastung G

1850 Ibs. [8230 N]
2405 Ibs. [10700 N]

614 Ibs. [2733 N]
614 Ibs. [2733 N]

Max. Moment My 4027 in.- Ibs. [455 Nm] 1159 in.-Ibs. [131 Nm] Max.Moment My 3461 in.-bs. [391 Nm] 752 in.-Ibs. [85 Nm]
Max. Moment My 5116 in.-Ibs. [578 Nm] 1478 in.-Ibs. [167 Nm] Max. Moment My 3788 in.-Ibs. [428 Nm] 823 in.-Ibs. [93 Nm]
Max.Moment My 3204 in.-Ibs. [362 Nm] 1478 in.-Ibs. [167 Nm] Max. Moment My 2372 in.-Ibs. [268 Nm] 823 in.-Ibs. [93 Nm]

Technische Daten

Technische Daten (Fortsetzung)

Nom. Greifkraft F bei 100 psi [7 bar]: 20 mm Hg
Ohne Federunterstiitzung 7933 Ibs. 35288 N 2.1 bar
Ohne Federunterstiitzung - .. 51221bs. 22784 N in. 225 mm
Mit Federunterstiitzung .........ocooceeeeereeneerneeneereeeneeneen 9971 Ibs. 44354 N iné 2720 cm®
Mit Federunterstitzung =L ..............uvvmvemmmmmesmsmsnnnnnnns 6450 Ibs. 28690 N Temperaturbereich -20°~300° F -30°~150°C

Hub: SchlieB-/Offnungszeit . 1.7 sec./1.7 sec.
Standard 35 mm Absolute Genauigkeit..... +0.004 in. +0.01 mm

70 mm Wiederholgenauigkeit v 20,002 in. +0.05 mm
.8 Ibs. 43.9 Kg Bendtigtes Betétigungsventil (einfach wirkend) ........ 3/2-Wege
Druckbereich ohne Feder. . 30-100 psi  2-7 bar Bendtigtes Betatigungsventil, (doppelt wirkend) ....... 4/2-Wege
Druckbereich mit Feder 50-100 psi  3.5-7 bar

Technische Daten, Zubehdrmontage

Induktive Ndherungssensoren

© PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich

 Sensorhalter und Target sind serienmaBig montiert

o Einfache Einstellung des Targets mit Flachschlitz-
Schraubendreher

o Erhaltlich mit 2 oder 5 Meter langem

™

|
J

0.600[ 15.2]

Schnellanschlusskabel (separat bestellen)
OHSP/N 006 oder| i< I
OHSP/N 008 e
OHSP/N 011 Ser}sorhalt'er
Magnetfeldsensoren serienmabig
* PNP und NPN Magnetfeldsensoren erhéltlich OISP-017 oder
o Befestigung der Sensoren iber vorgefertigte OISN-017
Nute, kein Sensorhalter erforderlich
e Einfache Einstellung mit Flachschlitz-
Schraubendreher 1.067[27.1]
o Eingebaute LED fiir eine einfache Positionierung
und Fehlerbehebung Einstel\\/ti_avr'e: Ial;fct)drosse\n G1/4
SLKT-366v o Erhéltlich mit 2 oder 5 Meter langem ' .
FOR LUFTENSPESUNG) Schnellanschlusskabel (separat bestellen) Luftanschluss Luftanschliisse

e Einstellbare Luftdrosseln:
— Einstellschraube (mit Siche-

' rungsmutter) fiir die Einstellung

0-Ring-Dichtungen fiir o4g0[124] 2y der Betétigungszeit

Lufteinspeisung ' — Erhéltlich fiir Schlauche mit 6
mm AuBendurchmesser

© Konnen zum Abdichten der Luftanschliisse auf
der Oberseite, sowie des Vakuum-/Luftan-
schlusses verwendet werden

e Keine Senkbohrungen in der Montageplatte des
Kunden erforderlich (Senkbohrungen sind im
Gehause des Greifers vorhanden)

e Dichtungen im Set aus Viton®

o | uftanschliisse:
— Fiir den seitlichen Luftanschluss
— Der obere Luftanschluss ist
serienmaBig mit einem
Blindstopfen versehen

DIRECT
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RTH/DTH-REIHE

Explosionszeichnung RTH/DTH-Reihe

Zusammenbau:

1) Die Dichtungen #55 schmieren und in das
Geh&use #1 einbauen.

2) Die Schrauben #59 mit Gewindesicherung in
das Gehduse #1 einbauen.

3) Die Sensormuttern #9 auf die Backen #6
installieren.

4) Die Backen #6 schmieren und auf jeder
Seite des Dreifachkeils #3 einbauen.

5) Die Backen und den Dreifachkeil in das
Gehduse einbauen. Um eine gute
Positionierung des Magneten zu erzielen,
muss die Passbohrung des Dreifachkeils (auf
der Seite mit der Senkbohrung) gegentiber
den Luftanschliissen (auBer GroBe 1)
platziert werden. Fiir GroBe 1 muss diese
zwischen den Sensor-Befestigungsnuten des
Geh&uses platziert werden.

6) Die Dichtungen #58 in die Stopfen #7 ein-
bauen.

7) Die Stopfen #7 in das Geh&use-Unterteil #5
einbauen.

8) Das Gehause-Unterteil #5 mit den einge-

pressten Stiften #63 am Gehause installieren
und mit den Schrauben #64 mit
Gewindesicherung befestigen.

9) Die Dichtungen #54 schmieren und in den
Kolben #2 einbauen.

10) Den Magnet #56 mit Gewindesicherung am
Kolben #2 montieren.

11) Fiir die Option —C die Feder #65 in die
Senkbohrungen im Gehduse einsetzen.

12) Den Kolben #2 mit dem eingepressten Stift
#57 in den Dreifachkeil #3 einsetzen und mit
der Schraube #61 und der Unterlegscheibe
#62 befestigen. Fiir die Option —C die
Senkbohrungen im Kolben auf die
Senkbohrungen im Gehduse ausrichten.
Umgekehrt fiir die Option —0. Fiir die Option
—0 die Feder #65 in die Senkbohrungen im
Kolben einsetzen.

13) Die Blindstopfen #52 mit Gewindesicherung
an der Kappe #4 montieren.

14) Die Dichtungen #50 und #51 in die Kappe
#4 einbauen.

15) Die Kappe in das Gehéuse einsetzen und mit

Pos. Menge Bezeichung

01 1 Gehduse

02 1 Kolben

03 1 Dreifachkeil

04 1 Kappe

05 1 Gehéuse-Unterteil

06 3 Backen

07 3 Stopfen

08 6  Passhiilse

09 3 Sensormutter

50 1 Kappe, 0-Ring

51 2 Kappe, 0-Ring

52 3 Kappe, SS-Schraube

53 3 Kappe, SHC-Schraube
54 1 Kolben, 0-Ring

55 1 Gehause, 0-Ring

56 1 Kolben, Magnet

57 1 Kolben, Stift

58 3 Stopfen, 0-Ring

59 2 Gehduse, SS-Schraube
61 1 Dreifachkeil, HH-Schraube
62 1 Dreifachkeil, Dichtung
63 2 Schlitten, Stift

64 6  Schlitten, SHC-Schraube
65 6 Feder

71 3 Sensorhalter

72 6  Sensorhalter, SHC-Schraube
73 3 Sensormutter, SHC-Schraube
80 3 Bolzen

81 1 Druckplatte

82 3 Federn

83 3 Schraubbolzen

ANMERKUNG: Eine komplette Liste
der Ersatzteile mit Bestellnummern und
Preisen erhalten Sie auf Anfrage.

Zu den Bestellnummern des
Dichtungs-Reparatursatzes
siehe Produktdatenblatter

Hilfe der Passstiftbohrungen positionieren.
16) Die Kappe mit den Schrauben #53 mit
Gewindesicherung befestigen.
17) Den Sensorhalter #71 an das Gehduse mon-
tieren und mit der Schraube #72 befestigen.
18) Die Schraube #73 von den
Gehausebohrungen aus in die Sensormuttern
#9 einsetzen.

19) Die Passhiilsen #8 in die Backen einsetzen.

Zusammenbau - SP-0ption:

1) Das Geh&use-Unterteil #5 durch Losen der
Schrauben #64 auseinander bauen.

2) Die Federn #82 in den Schraubbolzen #70
einsetzen.

3) Die Feder mit Bolzen in das Gehause-Unterteil
einsetzen.

4) Das Gehduse-Unterteil #5 auf das Gehduse
setzen und mit den Schrauben #64 mit
Gewindesicherung befestigen.

5) Die Druckplatte #8 auf die Bolzen setzen und

mit den Schrauben #83 befestigen.

o [z O é

Krytox™ Leichtes Fett auf
Schmiermittel

Schrauben-
sicherungspaste

Dichtungs-
satz-Teile

Maschinendl

Teflon® Basis

PAN

E

2 Bo
Super- Ansicht dritter
kleber Winkel
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Zusammenbauzeichnung RTH/DTH-Reihe

RTH/DTH-REIHE

Pos. Menge Bezeichung

01 1 Gehduse

02 1 Kolben

03 1 Dreifachkeil

04 1 Kappe

05 1 Gehéuse-Unterteil

06 3 Backen

07 3 Stopfen

08 6  Passhiilse

09 3 Sensormutter

50 1 Kappe, 0-Ring

51 2 Kappe, 0-Ring

52 3 Kappe, SS-Schraube

53 3 Kappe, SHC-Schraube

54 1 Kolben, 0-Ring

55 1 Gehause, 0-Ring

56 1 Kolben, Magnet

57 1 Kolben, Stift

58 3 Stopfen, 0-Ring

59 2 Gehduse, SS-Schraube
61 1 Dreifachkeil, HH-Schraube
62 1 Dreifachkeil, Dichtung

63 2 Schlitten, Stift

64 6  Schlitten, SHC-Schraube
65 6 Feder

71 3 Sensorhalter

72 6  Sensorhalter, SHC-Schraube
73 3 Sensormutter, SHC-Schraube

ANMERKUNG: Eine komplette Liste
der Ersatzteile mit Bestellnummern und
Preisen erhalten Sie auf Anfrage.

Installations- und Einstellanleitung fiir Zubehorteile

Magnetfeldsensor:

1) Die Sensoren #90 von einer beliebigen
Seite in die Profilnuten einschieben.

2) Den Sensor mit der integrierten
Schraube fixieren.

Induktiver Niiherungssensor:

1) Die Sensoren #91 in den Sensorhalter
#72 einsetzen.

2) Den Sensor mit Hilfe der SHC-Schraube
auf dem Sensorhalter #72 festziehen.

3) Die SHC-Schraube #73 in die
Sensormuttern #9 einsetzen. Die SHC-
Schrauben sind die Schaltfahne, die vor
den Sensor eingestellt werden miissen.
Verwenden Sie je nach Abfrageposition
eine unterschiedlich lange SHC-
Schraube #73 (die kiirzeste Schraube
fiir die gedffnete Position, die langste
Schraube fiir die geschlossene
Position). Die Sensormutter #9 verfiigt
liber einen Gewindeeinsatz, der verhin-
dert, dass sich die Schaltfahne lost.
Hierdurch kann es sein, dass sie das
Schaltfahne schwerer in der Mutter
festziehen lasst.
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Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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BESONDERHEITEN RTH/DTH-REIHE

RTH/DTH-REIHE

Feste Backen, lehensmittelechte Schmierstoffe,
Hubbegrenzungen, Kundenspezifische Greifer-
finger und Backen, Edelstahlkomponenten und
vieles mehr
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Die Zeichnungen dienen nur als Konzept. Wenden Sie sich mit
Ihren speziellen Projektanforderungen bitte an den technischen
DE-STA-CO-Kundendienst.

Feste Backen

Eingebauter Sensor mit 2 Abfrageflachen
2- oder 3-Draht Technologie

Wellenausgang

Kundenspezifische Abstreifplatte

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



BESONDERHEITEN RTH/DTH-REIHE

Bitte beschreiben Sie lhre Anwendung. Fiigen Sie falls erforderlich eine Skizze oder zusétzliche Blatter hinzu.
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FUR IHRE NOTIZEN

RTH/DTH-REIHE
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