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Parallelgreifer

RPL
Flache Bauweise

o |eichte, kompakte Bauweise

 Patentierte Doppel-,V“-Rollenlager-Fiihrung
* Ausgezeichnete absolute und Wiederholgenauigkeit

* Modelle mit synchronisierten/unsynchronisierten Greiferbacken

RPLC

Flache Bauweise
Parallelgreifer fiir
Reinraum-Anwendungen

 Ausgelegt fiir Anwendungen in Reinrdumen

(Klasse 10) und unter extremen Umgebungsbedingungen
© Abdeckungen und Beschldge aus Edelstahl
 \akuum-/Druckanschluss
e Patentierte Doppel-,,V“-Rollenlager-Fiihrung
 Ausgezeichnete absolute und Wiederholgenauigkeit

RPM
Miniatur-Parallelgreifer

 Extrem klein — nur 1,6 cm breit!

 Die kompakte Bauweise erlaubt das Greifen kleiner Teile
in kleinraumigen Umgebungen

 Der auf der Oberseite montierte Verteiler macht
Druckluftanschliisse iiberfliissig und erlaubt eine enge
Anordnung der Greifer

« Greifkréfte mit zuverlassig wiederholbarer Genauigkeit durch
eine auBerst reibungsarme Mechanik

RPMC

Miniatur-Parallelgreifer fiir
Reinraum-Anwendungen

© Extrem klein — nur 1,6 cm breit!
 Die kompakte Bauweise erlaubt das Greifen kleiner Teile
in kleinraumigen Umgebungen

e §
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 Der auf der Oberseite montierte Verteiler macht Druckluftanschliisse

liberfllissig und erlaubt eine enge Anordnung der Greifer
 Zuverlassige Greifkréfte durch eine duBerst reibungsarme
Mechanik
 Gekapselt, mit Auslassanschluss

© Mehrfache DIRECTCONNECT™ Montageflachen

© Mehrfache Luftanschliisse

 Federunterstiitzter Antrieb zur Erhdhung der Greifkraft und aus-
fallsicherem Betrieb

* Das abgedichtete Gehduse schiitzt die inneren Komponenten
gegen das Eindringen von Fremdkorpern

Siehe
Seite

Siehe
Seite
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DPDS & DPDL
DIRECT
Modular Serie

e Mehrfache DIRECTCONNECT™ Montagefléchen
o Mehrfache Luftanschliisse

o \lerschiedene Hiibe pro GroBe
 Durchgangsldcher fiir Seitenmontage

o Verlédngerter Hub (DPDL)

o Vakuum/Druckanschluss

« Optional: Backenunterseiten Montagelochbild, Siehe 1 50
Korrosionshestandige Hardware, Hochtemperatur-Dichtungen, Seite u

Gummihiille fiir Greiferbacken (DPDL)

DIRECT
GroBhubausfiihrung

o Dieser Greifer ist fiir den Einsatz in platzbeschrankter
Umgebung entworfen und kombiniert lange Hiibe mit hoher
Greifkraft die durch zwei gleichzeitig wirkende Kolben
ermdglicht wird.

e Mit einem breiten Angebot an Optionen und Zubehdrteilen
(Sicherheitsfedern, Inline - Backen, Magnetfeld- oder induk-  Siehe 1 82
tiven Sensoren). Seite [}

e Das gekapselte, geschiitzte Gehause verhindert das
Eindringen von Spénen und anderen Partikeln.

Miniatur-Parallelgreifer
mit Doppelkeilantrieb

o Die kompakte BaugroBe, hohe Greifkraft und verlangerte
Backe erlauben die Anbringung von Greiffingern auch fiir
kleinere Teile

* Wegen des giinstigen Verhaltnisses von Greifkraft und Gewicht
werden diese Greifer gerne in kleinen Robotern eingesetzt

* Die geringe BaugroBe erlaubt die Einrichtung ganzer Siehe 1 94
Greiferbatterien in dichter Anordnung und damit das Seite L]
Parallel-Handling mehrerer Teile

* Das Greiferinnere ist durch Abdichtung des Gehduses geschiitzt und der
Greifer damit fiir extreme Umgebungsbedingungen geeignet

Parallelgreifer mit
Doppelkeilantrieb

e Der patentierte Doppelkeilantrieb ergibt ein extrem
gutes Verhdltnis von Greifkraft und GroBe Ll
o Das Greiferinnere ist durch Abdichtung des Gehduses gegen
Spane und andere Fremdkorper geschiitzt und der Greifer damit fiir extreme
Umgebungsbedingungen geeignet
* Herausragende absolute und Wiederholgenauigkeit Siehe 1 1 00
* Gehéuse und Backen aus hochfestem Aluminium Seite M m
(nach 7075-T6), harteloxiert (RC60) und teflonimprégniert
o Industrieweit bestes Verhdltnis von Greifkraft und GroBe/Gewicht

Yy

[

Doppelt wirkend,
mit Federunterstiitzung

o Federunterstiitzung fiir ausfallsicheren Betrieb und
erhohte Greifkraft

e Materialermiidung wird vermieden und die = I il
Lebensdauer der Feder damit erhoht = =

o Mit patentiertem Doppelkeilantrieb .

* Herausragende absolute und Wiederholgenauigkeit glepe 1 'l 1 o

e Das abgedichtete Gehduse der groBeren Einheiten schiitzt den Bl L
inneren Antriebsmechanismus gegen das Eindringen von Fremdkorpern
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Produktubersicht

PPC Serie

Greifer mit Durchgangsloch

e Mittenbohrung

* 3 Backen, zentrischer .Il’arallel-('z"reife( :

* Do Gotr s i 2 St ettt o GV TN
ensoren bitte separat bestellen) ! : ) ..

o Gmsdilises catd @l i e Optional: Sicherheitsfedern, Hubverldngerung, Sensoren,

o Dritter Sensor fiir die Teileabfragung, Viton®-Dichtungen e

gj;tﬁ)r:]ﬁﬂgﬁﬂgﬁn unter hohen Temperaturen und Encoder als giee}p: 1 .1 20 gieei{]: 1 '1 38

Prézisions-Parallelgreifer

® Prézise Bewegung
o Federunterstiitzung

DIRECT : .
3 Backen Zentrisch Greifer
© DIRECTCONNECT Montagelochbild (GroBe 1-5)

RPW Parallelgreifer

in GroBhub-Ausfithrung

o Ausgezeichnete Filhrung der Greiferbacken
liber die Gesamtlénge des Greifergehduses
o Zwei aneinander liegende Kolben erzeugen

FiohieGreifkrft  Durch die drei konzentrischen Backen und die ausgezeichnete
+ Varianten mit synchronisierten und unsynchronisierten Wiederholgenauigkeit konnen runde Teile prazise positioniert
« werden.
. Srelferbackez bsolute und Wiederhol iakeit o Gekapseltes Design verhindert das Eindringen von Spanen und
erausragende absolute und Yviedernolgenauigkeit Sighe 1 1 30 anderen Partikeln in die Antriebsmechanik Siehe 1 1 50
* Gekapseltes Gehduse filr extreme Umgebungsbedingungen  Seite M m o Mit einem breiten Angebot an Optionen und Zubehbrteilen Seite M m

(Hubverléngerung, Abstreiferplatte, Sicherheitsfedern,
Magnetfeld- oder induktiven Sensoren).
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Robohand Parallelgreifer — Programmiibersicht
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Gesamtgreifkraft

Gesamthub

FLACHBAUWEISE

RPL-1
RPL-2
RPL-3
RPL-4

FLACHBAUWEISE, FUR REINRAUM-ANWENDUNGEN

RPLC-1

RPLC-2
RPLC-3
RPLC-4

MINIATURGREIFER

RPM-1
RPM-2

RPM-3

MINIATURGREIFER, FUR REINRAUM-ANWENDUNGEN

RPMC-1

RPMC-2

RPMC-3

DIRECTCONNECT MODULARER AUFBAU

DPG-10-1

.
.
.
.

DPG-10-2
DPG-10-3
DPG-10-4

DIRECTCONNECT DOPPELKEILANTRIEB

DPDS-047
DPDS-056
DPDS-088
DPDS-125
DPDS-175
DPDS-250
DPDL-047
DPDL-056
DPDL-088
DPDL-125

DPDL-175
DPDL-250

GROSSHUBAUSFUHRUNG

DPL-2520
DPL-2535
DPL-3230
DPL-3250
DPL-4040

DPL-4070

3.94 [100mm]

DOPPLKEILANTRIEB

RP-5
RP-10

RP-11

RP-12

RP-15

RP-17

RP-18

RP-19

DOPPELT WIRKEND,
RPS-11

MIT FEDERUNTERSTUTZUNG

.
.
.
.

RPS-12
RPS-15
RPS-17
RPS-18

Fortsetzung s. ndchste Seite
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Zwei Backen
Drei Backen

0-0.25in. [0 - 6.3mm]
0.25 - 050 in. [6.3 - 12.7mm]
050 - 0.75 in. [12.7 - 19.1mm]
0.75 - 1.00 in. [19.1 - 25.4mm]
1.00-1.25 in. [25.4 - 31.8mm]
1.25-1.50 in. [31.8 - 38.1mm]
1.50 - 1.75 in. [38.1 - 44.5mm]
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1.75 - 2.00 in. [44.5 - 50.8mm]
2.00 - 2.25 in. [50.8 - 57.1mm]
2.25- 2,50 in. [57.1 - 63.5mm]
2.50 - 2.75 in. [63.5 - 69.8mm]
2.75 - 3.00 in. [69.8 - 76.2mm]
3.00+ [76.2mm-+]

1-101bs. [0.45 - 45N]

10 - 25 Ibs. [45- 111N]

25 - 50 Ibs. [111 - 223N]

50 - 100 Ibs. [223 - 445N]

100 - 500 Ibs. [445 - 2225N]
500 - 3000 Ibs. [2225 - 13350N]

Yeiyyleibiwesan

ipil
IIIIII 0-2in. [0-50.8mm]

2-4in. [50.8 - 102mm]

4-6in. [102 - 152mm]

6-8in. [152 - 203mm]
8-10in. [203 - 254mm]
10 - 121in. [254 - 305mm]
12 - 14 in. [305 - 356mm]
14 - 16 in. [356 - 406mm]
16 - 18 in. [406 - 457mm]
18 - 20 in. [457 - 508mm]
20 in.+ [508mm+]
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II....II"" =i~ PO 0.05 - 0.1 sec.
Bl 0.1-0.5 sec.
S
=8 0.5 - 0.75 sec.
22
S 0.75 - 1 sec.

Jyoisiaqnunueihold - 1aj1a1b6jajeied pueyoqoy

548 5 - 100 psi [0.3 - 7 bar]

=l 20 - 100 psi [1.5 - 7 bar]
ofleleleleclelelecleleleclel el ]-]- oflel-0:-0-0- o o o I3 40 - 100 psi [3 - 7 bar]

I 50 - 100 psi [3.5 - 7 bar]

*d°1°R°A° 70 - 150 psi [5 - 7 bar]
:
Reinraum

o o o o o o o s 0 o s s o o o e o o o o o o o o °* o o o o Normal Arbeitsumgebung
© o o o o o o o o o 0 o o o o o o o o o o o o o o e o o o o PR Extrem/Verschmutzt Arbeitsumgebung

3

a
@ o o o o o o o o o o 0 o o o o ofloefelolelle e o o o o AusfallsichererBetrieb

S

=1

2
© o o o o o o o o o o o o o o o e o o o o o e o o ® o o o o InduktiverSensor
e o o o o o o 0 0o 0 0o o o o o o SO0 0000 =B Vagnetfeldsensoren
olelelelolelclololelellol ] 0. olel.H.0. 0. e o Rl Doppelt wirkender Zylinder
© o o o o o o o o o s 0 0 o o o e o o o o o e o o o o Einfach wirkend/Federriickstellung
© o o o o o o o o o s 0 0 o o o e o o o o o Doppelt wirkend/Federriickstellung

e o o Unsynchronisiert

PARALLEL-
GREIFER
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Parallelgreifer
in Flachbauweise

)
n
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e Priizise Bewegung:
Vorgespannte ,,Doppel-V“-Rollenlager ver-
hindern seitliches Spiel und sorgen fiir

¢ GroBere Fingerlidnge:
Das robuste Design erlaubt groBere
Fingerlangen im Vergleich zu anderen

Greifern dieser Gewichts- und
GroBenklasse.

eine ausgezeichnete Wiederholgenauigkeit
bei der Positionierung von Werkstiicken.

o Zuverlissige Greifkraft:
Zuverlassige Greifkrafte durch eine
auBerst reibungsarme Mechanik. Zum
Aufnehmen empfindlicher Werkstiicke
wird die Greifkraft einfach durch eine
Anderung der Drucklufteinstellung
angepasst.

e Unsynchronisierte Bewegung:
Bei unsynchronisierter Bewegung werden
die Backen unabhéangig voneinander
bewegt, so dass der Greifer Objekte in
exzentrischer Position aufnehmen oder
ablegen kann.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer kdnnen in beliebiger Richtung angebracht und Pneumatik us Metrisch
betrieben werden Betriebsdruckbereich 5-100 psi .3-7 bar
Zylinderart Zweifach doppelt wirkend

Dynamische Dichtung Interne Schmierung, Buna-N
Betatigungsventil 4/2-Wege
"y Luftqualitit
mind. 40 p

nicht erforderlich*
geringer Feuchtigkeitsgehalt

Luftfilter
Luftélung
Luftfeuchtigkeit

Betriehstemperaturbereich

Buna-N Dichtung (Standard) -30°~180° F -35°~80° C
Viton®-Dichtung (optional) -20°~250° F -30°~120° C
Der Gehausekarper ‘ Warnung! Bei Uberkopf- Wartuna!
wird mit Schrauben ‘ ‘ montage miissen Antrieb Lebensd%uer
befestigt und die y und Lager vor herab -
Positionierung mittels fallenden Teilen mr Tﬂgeﬁgw\?vr;cﬁjunngg = ?(]M“l’:::ﬂgggnqlﬂggn*
Passstiften prazise geschutzt werden. Reparatur im Feld méalich Ja
vorgenommen g

Dichtungssatze verflighar Ja

Anwendungseinschriankungen

e Schmutz- und Teilchenbelastete Umgebungen

e Spanabhebende Fertigungsvorgange

e Umgebungen, in denen lose Fremdkérper vorkommen

- =

Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch Formschluss
auf den Backen justiert

e Anwendungen, bei denen das Mechanikschmiermittel
Verunreinigungen verursachen kann

* Olung verldngert die Lebensdauer erheblich
T Siehe Wartungsabschnitt

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale

Einstellbare Harteloxiertes Selbstschmierende Qualititswerkstoffe

Vorspann- Material Dichtungen Alle inneren Komponenten
schrauben Gehéuse und Dynamische Dichtungen mit aus gehartetem
Einstellung der Backen sind Selbstschmierung (nur Buna-N) Werkzeugstahl

harteloxiert (RC60)
und teflon-
impragniert

Vorspannung an
den Rollenlagern intaili .
Einteiliges  gtifthohrungen Halter fiir
_Gehduse  ginschuniscner fir  7ubehdrieile
Einteiliges Gehduse  Passstifte im Gehause
aus leichtem, hoch-

festem Aluminium Sensoren

Abfragung der
Backenposition (Bitte
separat bestellen,
siehe Abschnitt
,Bestellbeispiel)

Vorgespannte Lager
Vorgespannte Rollenlager
bieten optimale Fiihrung

ohne seitliches Spiel

Hohe Greifkraft Variante fiir unsyn- Patentierte
Ein extrem effizienter Antrieb chronisierten Rollenlagerfiihrung
bietet hohe Greifkrafte im Betrieb ,Doppel-V“-
Verhaltnis zum Gewicht Rollenlagerfiihrungen fiir
geringe Reibung bei allen
Bewegungen
Funktionsprinzip
Sensormagnet
5 Ausgleichstiick (Standard)
Gehause Kolben Antriebs-
zapfen Kappe

Rollenfiihrung

Rollenlager Synchronisier
und Kéfige -
. element Backe
Auslass  Einlass Einlass Auslass
~—— Backe | T ! i
Backe
Auf e -

e Zwei entgegengesetzt doppelt wirkende Zylinder sind iiber einen
Antriebszapfen sowohl mit einer Backe als auch mit einem
Synchronisierelement verbunden und wirken in entgegengesetzter Richtung.

e Die Synchronisierelemente sind mit dem Ausgleichstiick verbunden, das die
Bewegung synchronisiert.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

¢ Die Synchronisierelemente sind fiir unsynchronisierte Bewegungen
herausnehmbar.

Parallelgreifer, Modell RPL

- Modell: RPL-1  RPL-IM
GroBe -1 Hub: 025in. 6.4 mm
Greifkraft: 26 Ibs. 116 N

Gewicht: .16 Ibs. .07 Kg

% 1.8

Parallelgreifer, Modell RPL

— Modell: RPL-2  RPL-2M
GI’OBB '2 Hub: 0.50in.  12.7 mm
Greifkraft: 261bs. 116N
Gewicht: .20 Ibs. .09 Kg

1.9

Parallelgreifer, Modell RPL

= Modell: RPL-3 RPL-3M
GroBe-3 Hub: 0.75in.  19.1 mm
Greifkraft: 36 Ibs. 160 N
Gewicht: .32 Ibs. 14 Kg

Siehe
Seite

1.10

Parallelgreifer, Modell RPL

= - Modell: RPL-4  RPL-4M
Grone 4 Hub: 1.00in.  25.4 mm
Greifkraft: 36 Ibs. 160 N
Gewicht: .38 Ibs. 17 Kg

Siehe
Seite

1.1
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PARALLELGREIFER RPL-1/"! FLACHBAUWEISE,

- MIT PRAZISIONS-DOPPEL-,,V*“-ROLLENLAGERFUHRUNG
£k
e
Technische Daten RPL-1 RPL-1M
26 Ibs. 116N
8 . 025in. 6.4 mm
0.16 Ibs. 0.07 Kg
¢ ey 250 Betriebsdruck min./max..... ... 5-100 psi 0.3-7 bar
| ] ['[6-4] 4X mg‘gfﬂég'g Zylinderdurchmesser ... 0.438in. 11.1 mm
+, & &{;[ o ﬁ"{—‘i Luftverbrauch/Zyklus . 0.038in? 0.6 cm®
224001 T |7 759 | [ 250 Betriebstemperatur min./max.
[5.69+0.03] l— ['19_1]»‘ 6.4] Standarddichtungen .... -30°~180°F  -35°~80°C

Viton®-Dichtungen -20°~250°F  -30°~120° C

SchlieB-/Offnungszeit 0.10 sec. 0.10 sec.
ANBRINGUNG DER BACKEN

b Absolute Genauigkeit.. +0.002 in. +0.05 mm
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Wiederholgenaui%keit. 200010 003 mm
Betétigungsventil 4/2-Wege

2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)
OFFNEN
22[6]— |- "
Lt 7 i) N

=gy Iem
¢ c& * | 1031 1es
|
|
|

53 .45

na 1]
! \ ‘ #4-40 X .11 TIEF [M3 X 3 TIEF]

@ S (BOHRUNG FUR SENSOR-

: HALTERUNG, ANGEGEBENE
[ TIEFE NICHT UBERSCHREITEN)

‘ 1.75 [44] (BACKE AUF) ‘ r !
~71.50 [38] (BACKE ZU) ANSICHT A-A

1.750
[44.5]
750 ~ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
T 9.1 DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
e @ o—— 1 ¢ =2
: 5040 -750 Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
T T ¢ [15.09] [19.1] symmetrisch zur Lagetoleranz
o A Mittellinie +0005" oder [+.013mm]
2X 0.0938 SFX A8TIEE / & \_ 4X #4-40 X .18 TIEF © USA [Inch]  Metrisch [mm]
[@ 3 SF X 4 TIEF] [M3 X 4 TIEF] Gewindesteigung 000'88 = 3-8(1)5 [{)0311 [[t+-2153]]
metrische Gewinde 000 = = 0005 [0.00] = [.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
62 14
1007 — GRUNDMODELL UNSYNCHRONISIERT
Bk 80PSIT55 bal] .. DI MAXIVIALE EFFEKTIVE
2 w0 ' ™. UBERSCHRITTEN WERDEN
) A - -
S 60 PSI [4.1 bar] 5 / RPL'1
g % 6 40 PS| [|27bar1 h
& — ®
2 s | 3 METRISCH VITON°-DICHTUNGEN
= 20 PSI [1.4 bar] .
9 2 \
00 i SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
g 2‘5 520 7‘;;:-“ Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-008 1 oder 2
Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-008 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Mz — |- Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
@ ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
5 L. Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
—Y — X Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
C||T ] Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
F/2 F/2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-010V 1
\\—/Mx My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen tKolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
MaxlmalbelastungT USA Metrisch USA  Metrisch SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR
g = (OPTIONAL)
Max. Zugbelastung T 50s. 222N 15lbs. 67N QTN e | ¢ )
Max. Druckbelastung G 50 Ibs. 222N 15 Ibs. 67N —F
Max. Moment My 30in.-Ibs.  3.4Nm 10in.-1bs. 1.1 Nm
Max. Moment My 40in.-Ibs. 45Nm  12in-lbs. 1.4Nm o
Max. Moment Mz 30in.-1bs.  3.4Nm 10in.-1bs. 1.1 Nm [ 2.30 [58]——

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPL-2/"! FLACHBAUWEISE,

MIT PRAZISIDNS-DIIPPEI.-,,V“-HOLLENLAGEBFUHRUNG -
[T}
£k
-]
Technische Daten RPL-2 RPL-2M
26 Ibs. 116 N
250 4X #4-40 X 15TIEF . 0.501in. 12.7 mm
[6.4] [M3 X 4TIEF] 0.20 Ibs. 0.09 Kg
¢ Betriebsdruck min./max..... ... 5-100 psi 0.3-7 bar
Jﬁ,@,(@,‘fl%q@,#% Zylinderdurchmesser ... 0438in. 11.1 mm
.224+.001 T | Luftverbrauch/Zyklus . 00750 1.2 cm?
[5.69+0.03] L 875 a‘ LJ .250 Betriebstemperatur min./max.
[22.2] [6.4] Standarddichtungen .... -30°~180°F  -35°~80° C
Viton®-Dichtungen -20°~250°F  -30°~120° C
SchlieB-/Offnungszeit 0.13 sec. 0.13 sec.
ANBRINGUNG DER BACKEN Absolute Genauigkeit.. +0.002 in. +0.05 mm
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Wiederholgenauigkeit. +0.001 in. +0.03 mm
Betétigungsventil 4/2-Wege
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)
22 [6]— OPEN
—— .62 [16] [=—
i ‘ ¢ ,/ " = i
53 45 ‘ ad 318 i r ‘ { {
na (1] / | 4&\ * : AL
f T T #4-40 X .11 TIEF [M3 X 3 TIEF] 1 T [26.2] [29.6]
N "(BOHRUNG FUR SENSOR- AL J
o @ @  HALTERUNG, ANGEGEBENE ' | S
L J T i TIEFE NICHT UBERSCHREITEN) i L]
o |
‘ 2.25 [57] (BACKE A ‘ A
1.75 [4[4] BACKE zui)—“ ANSICHT A-A
2.344
[59.5]
750 __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
‘* [19.1] ‘ DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
T e ] G o .
: 5940 750 e, S0t e Pt S
R T 1% 5&09] [19.1] ittellinie +.0005" oder [+.013mm]
o 3 { ‘ O USA [Inch]  Metrisch [mm]
2X Q)Q.’oggsa SFX.18 TIEF/ \4x #4-40 X .18 TIEF Gewindesteigung 0:00 ==.01 [0 = [+.25]
3 SF X 4 TIEF M3 X 4 TIEF : ; 0.000 = .00 0.0 = [+.13
[ ] [ ] metische Gewinde 7000 = 005 [0[.00% - {:.01]3]

BelaSt“nQSdaten Bestellbelsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
62 14
I WARNUNG! GRUNDMODELL UNSYNCHRONISIERT
5312 e . DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
S 410 Sball v FINGERLANGE DARF NICHT
= ol e  UBERSCHRITTEN WERDEN RPL_Z L L
£ 35 8 .
3 | A
£ 2% 6 40 PS| [2.7 barl h
S | . METRISCH VITON"-DICHTUNGEN
= 20 PSI [1.4 bar] A
9 2 ]
00 - SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 A te poin.} Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-008 1 oder 2
Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-008 1 oder 2
Z z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
M: <4> Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
i PNEUMATIK-ZUBEHOR
m b_o_q X Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
cll+ Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
7 =R Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
A Dichtungssatz, Viton® SLKT-010V 1
Mx My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen tKolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
Mammalbelastung* USA Metrisch USA Metrisch S YL MAGNETFELDSENSOR
(OPTIONAL)
Max. Zugbelastung T 65 Ibs. 289N 20 Ibs. 89N (OPTIONAL) 36 9] | /
Max. Druckbelastung € 65lbs. 289N 20lbs. 89N N 63 [l D
Max. Moment My 45in-lbs. 51Nm  15in-Ibs. 1.7Nm ./ | ./ =
Max. Moment My 60in-lbs. 68Nm  20in-Ibs. 23Nm é% t % ,
Max. Moment Mz 45in.-Ibs. 5.1 Nm 15in.-Ibs. 1.7 Nm ~— 230 (58] MIN. — 12 1@

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPL-3/"! FLACHBAUWEISE,

- MIT PRAZISIONS- DOPPEL—,,\I“-BOI.LENLAGERFUHHIING
frr |
£s
]
Technische Daten RPL-3 RPL-3M
26 Ibs. 160 N
. 0.751n. 19.1 mm
250 250 0.32 Ibs. 0.15Kg
Qi6.4] =1 ["Ti6.4] _6X#5-40X .15 TIEF Betriebsdruck min./max..... ... 5-100 psi 0.3-7 bar
i 1 [M3X4TIEF]  7ylinderdurchmesser ... 0.500in. 12.7. mm
O 0O B + OO & - +Q Luftverbrauch/Zyklus . 0147 in® 24cm?
224+.001 T “ Betriebstemperatur min./max.
[5.69+0.03] ‘ 1.125 ‘ ‘ || 250 Standarddichtungen .... -30°~180°F  -35°~80° C
[28.6] [6.4] Viton®-Dichtungen -20°~250°F  -30°~120°C
ANBRINGUNG DER BACKEN SchlieB-/Offnungszeit 0.14 sec. 0.14 sec.
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Absolute Genauigkeit.. +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit. +0.001 in. +0.03 mm
Betétigungsventil 4/2-Wege
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)
OFFNEN
—— .58 [15] =— N
Lt A a
/ M
53 44 b 31[8] ;
fra] [11] 4 R — |
T pany @ C f ! 1.283
Pt z ; [32.6]
N\__#4-40 X .15DP [M3 X 3TIEF] |
,@ @ @, (BOHRUNG FUR i
: SENSORHALTERUNG) ;
] \ | _ 8
A i
3.00 [76] (BACKE AUF) ‘ _
2.25 [57] (BACKE ZU) ANSICHT A-A
3.150
[80.0]
1.000
T [25.4] __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
‘ DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
5 @ o———1— | ¢ B
| e 16652(6) 875 Abme?s‘unﬁen 1SO-Methode ~ Alle Passtot;rllmgen Slip Fit
T | R symmetrisch zur agetoleranz
T [16.66]  [22.2) Y itelinie 0005 oder (=.013mm]
o % ! J O USA [Inch]  Metrisch [mm]
2X 9.1250 SF X .25 TIEJ 4X #5-40 X .31 TIEF Gewindesteigung 0,00 = =01 (0] = = 29]
(03 SF X 6 TiEF] [M3 X 8 TIEF] metrische Goinde (0000 0006 (300} = L 073

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs.  GREIFKRAFT PRO FINGER
7918 -
70 16 ST 7 bar WARNUNG! GRUNDMODELL UNSYNCHRONISIERT
—T—==—_  DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o 6214 80PSI[5.5 paj—},  FINGERLANGE DARF NICHT
B o F—=>, UBERSCHRITTEN WERDEN RPI. 3
] T . - -
% 10 60 PS| [|4.1 b|arJ / -
€ 358 40PSI [2.7 bar] “ b
] = ®
g 26 . N METRISCH VITON°-DICHTUNGEN
T 13 4 20 PSI [1.4 bar]
9 2 :
00 ] SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
% 2‘5 5% 7"% . 042':]-'" Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-008 1 oder 2
Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-008 1 oder 2
z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Mz — | = Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
@ ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
) ! Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
Y — X Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
C|T — Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
N F/2 F/2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-012V 1
Mx My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
T ) )
MaXImalbelaStung USA Metrisch USA  Metrisch SICHERHEITSVENTIL MAGNETFELDSENSOR
Max. Zugbelastung T 901ls. 400N 30lbs. 133N (OPTIONAL) o | (OPTIONAL)
Max. Druckbelastung G 9ls. 400N  30bs. 133N (NS N
Max. Moment M 60in-Ibs. 68Nm  20in-Ibs. 2.3Nm NN é
Max. Moment My 80in.-Ibs. 9.0Nm 25in.-1bs. 2.8Nm —%%—
Max. Moment Mz 60in-lbs. 6.8Nm  20in.-Ibs. 2.3Nm ~—2.36 [60] MIN.—

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RPL-4/! FLACHBAUWEISE,

MIT PRAZISIONS-DOPPEL-,,V*“-ROLLENLAGERFUHRUNG £
4
-]
Technische Daten RPL-4 RPL-4M
36 Ibs. 160 N
. 1.00in. 25.4mm 1.11
.224+.001 0.38 Ibs. 0.17 Kg
[5.69=0.03] ‘Q'[giﬁ = T '[éi‘]’ Betriebsdruck min./max..... ... 5-100 psi 0.3-7 bar
1i— \ Zylinderdurchmesser ... 0.500in. 12.7. mm
P e Cn Cin el e T —[eoa— Luftverbrauch/Zyklus . 019 int 32 cm?
~ Betriebstemperatur min./max.
6X #5-40 X .15 TIEF
‘ [13213?4 R [254? [M3 X 4 TIEF] Standarddichtungen .... -30°~180°F -35°~80° C
’ Viton®-Dichtungen v -20°~250°F  -30°~120°C
ANBRINGUNG DER BACKEN SchlieB-/Offnungszeit ... 0.19sec. 0.19 sec.
(DARSTELLUNG IN GEOFFNETER POSITION) Absolute Genauigkeit.. +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit. +0.001 in. +0.03 mm
Betétigungsventil 4/2-Wege
2X #10-32 [M5] LUFTANSCHLUSSE (SCHLIESSEN)
1.19 AFFNEN 1.00
[30] / [ RS ] A
Pt ¢, | A
53 4 q 31(8) |
(g [11] é R —— |
; f ¥ C i 1.283
| I~ #4-40 X .15 TIEF [M3 X 3 TIEF] | [32.6]
(BOHRUNG FUR !
,@ @ @ SENSORHALTERUNG) |
N B B |
‘ 3.63 [92] (BACKE AUF, ‘ A |
3 i I
2.63 [66] (BACKE ZU) ANSICHT A-A

__ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

5 @ o r ¢ DBO

Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit

| 6560 .875 symmetrisch zur Lagetoleranz

T T —— % (1666 [22.2] ittellinie +.0005" oder [+.013mm]
o % 8 f | O USA [inch]  Metrisch [mm]
i ; 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
2X @ 1250 SF X .25 TIEj/ 4X #5-40 X 31TIEF g 0000=+.005  [0.0] = f+13]
[@ 3 SF X 6 TIEF] [M3 X 8 TIEF] 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
7918
nie Ty wwwwe  (GRUNDMODELL UNSYNCHRONISIERT
~ 6214 80 PSI[5.5 bayj— I, FINGERLANGE DARF NICHT
T 5312 o  UBERSCHRITTEN WERDEN
T RPL-4| - -
<358 40 PS| [2.7 bar] .
& - 2
o 208511 b . METRISCH VITON°-DICHTUNGEN
9 2 !
e 0 1 2 3 4 5in. SENSOREN BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 25 50 75 102 127mm Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-008 1
AN (IR = Magnetfeldsensor (NPN), mit Schnelltrennung* OHSN-008 1 oder 2
Magnetfeldsensor (PNP), mit Schnelltrennung* OHSP-008 1 oder 2
” Z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
z <4> Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
@ \ PNEUMATIK-ZUBEHOR
%1 v b o X Sicherheitsventil (imperial) OFSV-001 1
cllt Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
ol 7 Dichtungssatz, Standard SLKT-010 1
Dichtungssatz, Viton® SLKT-012V 1
Mx My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
= + Statisch Dynamisch
Mammalbelastung USA Metrisch USA Metrisch SR ETSETL -,
Max. Zugbelastung T 120 Ibs. 534N 401bs. 178N (@PmEIAL) 360 —| [— (OPTIONAL)
Max. Druckbelastung G 120 Ibs. 534N 40 Ibs. 178 N N _—-63[16] TN =
Max. Moment My 75in.-Ibs. 85Nm  25in.-Ibs. 2.8Nm L/ } L/ 4
Max. Moment My 100in.-Ibs. 11.3Nm  35in.-Ibs. 4.0 Nm - o= ©® &
Max. Moment Mz 75in.-Ibs.  8.5Nm 25in.-Ibs. 2.8 Nm =—2.36 [60] MIN—

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



RPL-REIHE

-t
-
N

EXPLOSIONSZEICHNUNG RPL-REIHE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehéuse
02 1 Kolben
03 2 Kappe
04 1 Ausgleichsstiick
05 2 Zwischenstiick
06 4 Verbindungsstiick
08 2 Backe
13 2 Stift
20 1 Kolben mit Magnetschlitz
21 4 Untergruppe, Kéfig u. Rollen
30 3 Zylinderschraube
31 1 Passstift
32 2 Passstift
40 2 Magnet
A 6 ANM.: Eine komplette Liste t_jer Ersatzteile .
- mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.
@ Zusammenbau:
1) Dichtungen schmieren und einbauen.

2) Magnete in einen Kolben kleben, Kolben,
Kappen und Sicherungsringe einbauen.

3) Passstift in Mitte des Gehéuses eindriick-

en.

4) Verbindungs- und Ausgleichsstiicke in
Geh&use eindrehen.

5) Passstifte in Backen driicken.

6) Backen durch Zwischenstiicke und in die
Kolben driicken.

7) Kéfige auf Backen installieren.

8) Verbindungsstiick hinter Kafigen mit der
flachen Seite nach auBen einlegen und
Schrauben eindrehen.

9) Vorspannung einstellen.

Einstellen der Vorspannung:

1) Mittlere Zylinderschraube (Nr. 30)
anziehen, so dass die Finger leicht gehal-
ten werden.

2) AuBere Zylinderschrauben auf gleiche
Weise anziehen.

3) Greifer takten.

4) Schrauben neu einstellen, so dass die
Finger sich frei bewegen kénnen, wenn
Sie den Kafig driicken. (Die Bewegung der
Finger sollte sich nicht sandig anfthlen.)

Nicht-synchrones Verfahren:

1) Einstellschrauben (Nr. 30) und
Verbindungsstiicke abnehmen.

2) Kéfige, Backen und Passstifte abnehmen.

3) Ausgleichs- und Zwischenstiicke und
Passstifte abnehmen.

4) Backen und Passstifte wieder in die
Kolben einbauen.

5) Kéfige wieder auf die Backen installieren.

6) Verbindungsstiicke hinter den Kéfigen mit
der flachen Seite nach auBen einlegen und
Einstellschrauben installieren.

7) Vorspannung einstellen.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblitter

(s [ S © é B o

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RPL-REIHE

RPL-REIHE

O

1 Gehduse
02 1 Kolben
03 2 Kappe
04 1 Ausgleichsstiick
05 2 Zwischenstiick
06 4 Verbindungsstiick
08 2 Backe
13 2 Lager, Rollen
20 1 Kolben mit Magnetschlitz
@ 21 4 Untergruppe, Kafig u. Rollen
30 3 Zylinderschraube
31 1 Passstift
32 2 Passstift
@ 40 2 Magnet

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile mit
Bestellnummern und Preisen erhalten Sie auf
Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

Montage

1. Sensoren wie dargestellt einbauen.

2. Auf gewiinschte Hubende-Erkennung ein-
stellen.

(s [ S © é B o

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



