Miniatur-
Parallelgreifer mit
Doppelkeilantrieb

e Aligemein: i
Dieses Greifermodell wird in der Industrie .,‘
am haufigsten eingesetzt. Bei robuster
Bauweise liefert dieser Greifer sehr hohe
Greifkrafte.

e Kieine Werkstiicke
Die kompakte Bauweise, hohe Greifkraft
und erweiterte Backenanordnung erleich-
tert die Anbringung von Greiferfingern fiir
kleine Teile.

¢ Roboteranwendungen
Wegen des guten Verhaltnisses von
Greifkraft zu Gewicht wird dieser Greifer
gerne auf kleinen Robotern eingesetzt.

¢ Miniatur-Ausfiihrung
Die geringe BaugroBe erlaubt die
Einrichtung ganzer Greiferbatterien in
dichter Anordnung und damit das Parallel-
Handling mehrerer Teile.
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Installation: Technische Daten:

Die Greifer kénnen in beliebiger Richtung angebracht und Pneumatik us Metrisch
betrieben werden Betriebsdruckbereich 40-100 psi 1.3-7 bar
Zylinderart Doppelt wirkend

| l Dynamische Dichtung Interne Schmierung, Buna-N

B U H Betatigungsventil 4/2-Wege

m | Luftqualitat
| ? Luftfilter mind. 40 p
i ? Luftdlung nicht erforderlich*
|

Betriehstemperaturbereich
Buna-N Dichtung (Standard) -30°~180° F -35°~80° C

m - Luftfeuchtigkeit geringer Feuchtigkeitsgehalt

‘ Warnung! Viton®-Dichtung (optional) -20°~300°F  -30°~150° C
Der Geh&usekorper Bei Uberkopfmontage
wird mit Schraut‘))en miissen Antrieb und Lager ‘lf\’?)"t“':jw
befestigt und die vor herabfallenden Teilen eNens ?“"Ar . - 2kl
Positionierung mittels geschiitzt werden Mc_)rma € Anwenaung illionen Zyklen
Passstiften prazise it vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen
Reparatur im Feld moglich Ja

e e Spanabhebende Fertigungsvorgange
e Umgebungen, in denen lose Fremdkérper vorkommen

EOEEE Dichtungsstze verfiighar Ja
~ Anwendungseinschrankungen
\ e Schmutz- und Teilchenbelastete Umgebungen

[ I— » Anwendungen, bei denen das Mechanikschmiermittel
Verunreinigungen verursachen kann
Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch Formschluss * Olung verlangert die Lebensdauer erheblich
auf den Backen justiert T Siehe Wartungsabschnitt
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Technische Merkmale

Selbstschmierende
Dichtungen

Dynamische Dichtungen mit
Selbstschmierung (nur Buna-N)

Qualitatswerkstoffe
Die beweglichen Bauteile beste-
hen aus gehartetem Material zur
Verringerung der Abnutzung und
Verldngerung der Lebensdauer

Sensoren und

Halterung Stifthohrungen
Zur Erfassung der ——> Einschubldcher fiir
Backenposition (bitte Passstifte im
separat bestellen) Gehduse
Anbaudffnungen fiir
Zubehorteile ’
(Zur Anbringung der Sensoren) L™

Robhuste A
Konstruktion E(I;I::I?;illllgszs

Die Backen werden Gber e >

die gesamte Einteiliges Gehduse
Gehéuseldnge gefiihrt. aus leichtem,
Die groBe Prazision ver- f}ﬂchfgs}em
ringert das Spiel optimal (7%n71lsnl+lg)1

Optionale Harteloxiertes

Federhetétigung Material

Die Baureihe RP-5 kann mit
einer Federbetétigung fiir
den fehlersicheren Betrieb
ausgestattet werden

Geh&use harteloxiert (RC60)
und teflonimprégniert

Funktionsprinzip

Kappe

Kolben

Gehaduse
Doppelkeil
antrieb

Kolbenstange

Greiferbacke

Bodenplatte

Einlass

Auslass

e Ein doppelt wirkender Kolben ist iiber eine Kolbenstange mit einem
Doppelkeilantrieb verbunden.

e Der Antriebskeil bewegt sich in einer Nut in jeder Greiferbacke und (ibertragt
dabei die vertikale Keilbewegung in eine synchrone Horizontalbewegung der
Greiferbacken.

¢ Die groBe Oberflache des Keils minimiert die Abnutzung durch Reibung.
e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

Parallelgreifer, Modell RP

GroBe -5

Modell:
Hub:
Greifkraft:
Gewicht:

S

Parallelgreifer, Modell RP

RP-5
16in.
351b
18 1b

Siehe
Seite

RP-5M
41 mm
156 N
.08 Kg

1.84

GroBe-5

Modell: RP-5 RP-5M
Hub: 16in. 41 mm
Greifkraft:* 401b 178N
Gewicht: 181b .08 Kg

*Greifkraft mit Federunterstiitzung

=

Parallelgreifer, Modell RP

Siehe
Seite

1.84

GroBe-10

Modell:
Hub:
Greifkraft:
Gewicht:

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

RP-10
1/4in.
40 Ib
.281b

Siehe
Seite

RP-10M
6.4 mm
175N
13 Kg

1.85




MINIATUR-PARALLELGREIFER RP-5
MIT DOPPELKEILANTRIEB

-FS

2X #4-40 X .12 TIEF [M3 X 3 TIEF]

2X #10-32 [M5 - - . L o (BOHRUNG FUR SENSORHALTERUNG,
LUFTANSCHLUS]S 78 [19] OFFNEN S0 ANGEGEBENE TIEFE NICHT UBERSCHREITEN
(SCHLIESSEN) \ g %
1 EEISIR ! !
- T soN3 ; 53 [13]
s | |
— * ; 1,178
; (299] 1437
1 [36.5]
N > A ‘
o] 4X #6-32 I 312 J
6.4 : 125
o4 113 (28] BACKE AUF) MBI DURCHGANG fro 32
97 [24] (BACKE ZU) . ls62+099 [14.27 +0.00
(DARSTELLUNG DER BACKEN
IN GEOFFNETER POSITION)
Technische Daten RP-5 RP-5M
Nom. Greifkraft F bei 7 bar ................... 351b 156 N
Hub ... 161n. 4.1 mm
1.125 Gewicht......... 0.181b 0.08 Kg
[28.6] Betriebsdruck min./max. . 40-100 psi 3-7 bar
. 9375 _ Zylinderdurchmesser ........ccovveeveereereinns 0.750 in. 19.1 mm
[23.81] 2X #4-40 X .38 TIEF Luftverbrauch/ZyKIUS..............ooocccoeere. 0.042 in’. 0.7 cm’®
¢ f [M3 X 9 TIEF] Betriebstemperatur min./max.
T | ( Standarddichtungen .... -30°~180°F -35°~80°C
' Viton®-Dichtungen -20°~300°F  -30°~150° C
1ol ol -152098 12;0(1‘0 SchlieB-/Offnungszeit .... 0.14 sec. 0.14 sec.
| [12.70 [25.4] Absolute Genauigkeit... +0.001 in. +0.03 mm
\ f L Wiederholgenauigkeit... +0.0005 in. +0.01 mm
T Betatigungsventil . 4/2-Wege

2X @ .0938 SF X .25 TIEF
[@ 3 H7 X 6 TIEF]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigun 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% % 0.000=+005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
8920
20 e g NARNUNG! GRUNDMODELL AUSFALLSICHER GESCHLOSSEN
& 6715 Z Iza,/ FINGERLANGE DARF NICHT (Weitere Informationen entnehmen
i 80 sy UBERSCHRITTEN WERDEN Sie bitte dem Abschnitt , Greifer mit
L_'_ = RP_5 - - Federunterstiitzung*)
% 4410 60PSI[4_1bar] \
& 40P T —— ®
R e b e S METRISCH VITON"-DICHTUNGEN
Ef ——
RrEITSFEl ER GES(l,HLOSSE’\I - OPSI[[0 bar] ,
00 — i SENSOREN"' BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 i ! poiny Halterung fiir 2 Sensoren OSMK-001 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung*® 0ISP-019 1 oder 2
" Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Cbz Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
: : PNEUMATIK-ZUBEHOR
Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
jESSER [\ Mx Sicherheitsventi (metr) OFSV-004 1
i d BN Y Dichtungssatz, Standard SLKT-052 1
—— N a | Dichtungssatz, Viton® SLKT-052V 1
' - F/2 F/2 *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
Maximalbelastung' USAsmsfv,hetrisch Usgwam,:,,s:t':isch INDUKTIVER SENSOR UND SICHERHEITSVENTIL
ANBRINGUNG 63 [16]
Max. Zugbelastung T 50 Ibs. 222N 7 Ibs. 31N ; L
Max. Druckbelastung G 75 Ibs. 334N 12lbs. 53N ! T
Max. Moment My 30in.-lbs. 3.4 Nm 5in.-lbs. 0.6 Nm Q;&
Max. Moment My 30in.-lbs. 3.4 Nm 5in-lbs. 0.6 Nm oo
Max. Moment Mz 30in-bs. 34Nm  5in-lbs. 0.6Nm 106 [27] ——2421[61]

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



MINIATUR-PARALLELGREIFER RP-10
MIT DOPPELKEILANTRIEB

2X #10-32 [M5] - 78 20] /OFFNEN
LUFTANSCHLUSS “
(SCHLIESSEN) __\ S VAN S | 2X #2-56 X .18 TIEF :
g ! é SCICI! [M3 x 4 TIEF] ;
| (BOHRUNG FUR |
o I SENSORHALTERUNG) ! 91106
| | [23] 28.6]
3 \ : 211470
} 4X #6-32 S [37.31
; [M4] DURCHGANG %
=1 s
h .250 167 T
[6.4] 4" 313 ‘ ‘
.75 [19] (BACKE AUF) 8.0] 625 +999 [15.88 +0.00
.50 [12] (BACKE ZU) | 087 [23.8] -.00 -0.05
(DARSTELLUNG DER BACKEN
IN GEOFFNETER POSITION)
Technische Daten RP-10 RP-10M
Nom. Greifkraft F bei 7 bar ................... 40 1b 178 N
Hub ... 0.251n. 6.4 mm
Gewicht......... 0.28 Ib 0.13Kg
Betriebsdruck min./max. 40-100 psi 3-7 bar
2X @ .1250SF X .25 TIEF Zylinderdurchmesser ........ccovveeveereereinns 1.00 in. 25.4 mm
[@ 3 H7 X 6 TIEF] Luftverbrauch/ZyKIUs..........ccccovevernrrennce. 0.098 in® 1.6 cm?
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen .... -30°~180°F  -35°~80°C
‘ Viton®-Dichtungen -20°~300°F  -30°~150° C
i 5000 1.250 SchlieB-/Offnungszeit .... 0.14 sec. 0.14 sec.
Y 2700 18171 Absolute Genauigkeit... +0.001in.  =0.03mm
? Wiederholgenauigkeit... +0.0005 in. +0.01 mm
/ Betatigungsventil . 4/2-Wege
1
|

2X #6-32 X .25 TIEJ

[M4 X 6 TIEF]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

BeIaSt“nQSdaten Bestellbelsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
GREIFKRAFT PRO FINGER
Nbs GRUNDMODELL METRISCH
8920 . J00pg . WARNUNG!
W\ DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
FINGERLANGE DARF NICHT
& 6715 |BLPSI 55 by .. UBERSCHRITTEN WERDEN RP-'I 0 -
; ‘]\F .. )
< 60 PSI [4.1 bar] : ®
g “ i > VITON"-DICHTUNGEN
] 40 PS| [2.7 bar
c 22 5 [—
' SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
00 1 Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-002 1
g 215 520 7%#:{-“ Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
. ) Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung*® 0ISP-019 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGER -1 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
IMZ Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
- ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
| L | /) Mx  Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
s il J Dichtungssatz, Standard SLKT-036 1
] Dichtungssatz, Viton® SLKT-036V 1
i 1 | $ I
g F/2 F/2 *Sensor und Kabel bitte separat bestellen Kolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
Maximalbelastung' ysx™  wetisch USA  Metrisch INDUKTIVER SENSOR
UND ANBRINGUNG SICHERHEITSVENTIL
Max. Zugbelastung T 100 Ibs. 445N 15 Ibs. 67N ; 63 [16]
Max. Druckbelastung G 1501bs. 667 N 25lbs. 111N o 5 :
Max. Moment My 90in-lbs. 102Nm  15in-lbs. 1.5Nm i 1 =
Max. Moment My 90in.-lbs. 102Nm  15in.-lbs. 1.5Nm HE| > ' ol
Max. Moment Mz 90 in.-lbs.  10.2 Nm 15in.-lbs. 1.5Nm L__J 1.23[31] [——2.54 [65]

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleic

hzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



=2 EXPLOSIONSZEICHNUNG RP-5 & RP-10-REIHEN

=43

[~

Esg

(1T

g%

[~
01 1 Gehduse

1.98 02 2 Backe
03 1 Kappe
04 1 Kolben
05 1 Platte, Boden
06 1 Schaft, Keil
07* 1 Fiihrung
30* 4  Gewindestift
* Nur RP-10

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile mit
Bestellnummern und Preisen erhalten Sie auf
Anfrage.

Zusammenbau:

1) Dichtungen schmieren und einbauen.

2) Kolben in Gehause einbauen.

3) Keil, Backen und Fiihrungen in Gehéuse ein-
legen.

4) Bodenplatte an Gehduse anbringen.

5) Kappe und Sicherungsring einbauen.

Fiihrungseinstellung:

1) Stellschrauben (Nr. 30) anziehen, so dass sie
gerade die Fiihrungsplatte ber(ihren.

2) Greifer takten.

3) Schrauben so einstellen, dass die Backen
kein Spiel haben.

Q
6%

¥
S,

(@,

(=)
N\
LN
-

v

(4 SCHRAUBEN)

‘«««(««@
‘««(«(«(@

C««««(«e u

@ = Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblitter

(s [ S © @ B o

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RP-5 & RP-10-REIHEN e
g7
L F
Esg
g%
[~
01 1 Geh&use
02 2 Backe 1.99
03 1  Kappe
04 1 Kolben
05 1 Platte, Boden
06 1 Schaft, Keil
07* 1 Fiihrung
30* 4  Gewindestift
* Nur RP-10

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

(s [ S © é B o

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Parallelgreifer- mit
Doppelkeilantrieb

e Spanabhehende Fertigung:
Das gekapselte Gehéuse hélt Spane
und andere Teilchen vom innenliegen-
den Antriebsmechanismus fern.

e Allgemein:
Dieses Greifermodell wird in der
Industrie am hdufigsten eingesetzt.
Bei robuster Bauweise liefert dieser
Greifer sehr hohe Greifkréfte in seiner
GroBenklasse.

¢ Pressen von Teilen
Die Bodenplatte aus gehartetem Stahl
bildet eine solide Grundlage fiir das
Einpressen von Teilen.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer konnen in beliebiger Richtung angebracht und
betrieben werden

Der Gehausekorper wird
mit Schrauben befestigt ‘

und die Positionierung
mittels Passstiften prazise
vorgenommen

Pneumatik
Betriebsdruckbereich
Zylinderart
Dynamische Dichtung
Betatigungsventil

Luftqualitat
Luftfilter
Luftélung
Luftfeuchtigkeit

Betriebstemperaturbereich
Buna-N Dichtung (Standard)

Das Gerit kann iiber Viton®-Dichtung (optional)
Kopf angebracht und
betrieben werden. Wartung
Lebensdauer
Normale Anwendung
l Mit vorbeug. Wartung
= Reparatur im Feld moglich
17— Dichtungssétze verfligbar

* Olung verléngert die Lebensdauer erheblich
' Siehe Wartungsabschnitt

Die Finger werden mit Schrauben befestigt und durch Formschluss
oder Sifte auf den Backen justiert

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

40-100 psi

-30°~180° F
-20°~300° F

us Metrisch
3-7 bar
Doppelt wirkend

Interne Schmierung, Buna-N

4/2-Wege

mind. 40 p
nicht erforderlich*

geringer Feuchtigkeitsgehalt

-35°~80° C
-30°~150° C

5 Millionen Zyklen
> 10 Millionen Zyklen*
Ja
Ja



Technische Merkmale

Qualitatswerkstoffe
Die beweglichen Bauteile bestehen
aus gehartetem Material zur
Verringerung der Abnutzung und
Verldngerung der Lebensdauer

Stifthohrungen
Einschubldcher fiir Passstifte in
Gehduse und Greiferbacken

Selbstschmierende
Dichtungen

Dynamische Dichtungen mit
Selbstschmierung (nur Buna-N)

Anbaudffnungen fiir
Zubehirteile

(zur Anbringung der Sensoren)

Sensoren und
Halterung
Zur Erfassung der
Backenposition
(Bitte separat bestellen
— Weitere
Informationen
siehe Abschnitt
,Bestellbeispiel“)
Einteiliges
Gehause

Robuste o -
Konstruktion E'”;‘ijﬁ%gfcﬁti“,ﬁ”“
Die Backen werden iiber hochfestem’
die gesamte Aluminium

Geh&uselange gefiihrt.
Die groBe Prazision ver-
ringert das Spiel optimal

(7075-T6)

Kompakte Gekapseltes
Bauweise Harteloxiertes o Einﬁ;'zgruhﬁgm s
Extrem kompakte und Material Eindringen von

robuste Bauweise

Geh&use harteloxiert (RC60)
und teflonimprégniert

Schmutzteilen (nicht bei
RP-11 und RP-12)

Gehéuse
antrieb

~ Greiferbacke

Zentrierstift Greiferdichtung

Auslass
Einlass

Einlass
Auslass

> Backe
. TS— Auf

e Ein doppelt wirkender Kolben ist (iber eine Kolbenstange mit einem
Doppelkeilantrieb verbunden.

e Der Antriebskeil bewegt sich in einer Nut in jeder Greiferbacke und Ubertragt
dabei die vertikale Keilbewegung in eine synchrone Horizontalbewegung der
Greiferbacken.

e Die groBe Oberflache des Keils minimiert die Abnutzung durch Reibung.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

Parallelgreifer, Modell RP

RP-11  RP-11IM
0.25in.

6.4 mm

Greifkraft: 40 Ibs. 178N

GroBe-11
Modell:
Hub:
. Gewicht:
-
s

25lbs.  11Kg

o 1.102

Parallelgreifer, Modell RP

GroBe-12

Modell:

Hub:
. W Greifkraft: 40 lbs. 178N
Gewicht: .56Ibs. .25Kg
L

RP-12  RP-12M
0.38in. 9.5mm

% 1.103

Parallelgreifer, Modell RP

i
GroBe-15

RP-15  RP-15M
0.50in. 12.7 mm

Greifkraft: 70 Ibs. 310N
Gewicht: 1.251bs. .57 Kg

% 1.104

Parallelgreifer, Modell RP

GroBe-17

Modell: RP-17  RP-17TM
Hub: 0.75in.  19.1 mm
Greifkraft: 220 1bs. 979N
Gewicht: 2.2 bs. 1.0Kg

% 1.105

Parallelgreifer, Modell RP

GroBe-18

Modell: RP-18  RP-18M
Hub: 1.25in.  31.8 mm
Greifkraft: 400 lbs.  1779N
Gewicht  7.71bs.  3.5Kg

% 1.106

Parallelgreifer, Modell RP

GrdBe-19

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

Modell: RP-19  RP-19M
Hub: 2.00in.  50.8 mm
Greifkraft: 600 Ibs. 2669 N
Gewicht: 21 lbs. 9.5 Kg

e 1.107




PARALLELGREIFER RP-11

- MIT DOPPELKEILANTRIEB
-8
5:
]
Technische Daten RP-11 RP-11M ANSICHT A-A
40 Ibs. 178N 1500
25 1n. 6.4 mm [38.1]
... 0.261bs. 0.12Kg 1.2500
Betriebsdruck min./max.. . 40-100 psi 3-7 bar [31.75]
Zylinderdurchmesser ... . 1.000 in. 25.4 mm
Luftverbrauch/Zyklus... . 0.098 in® 1.6 cm’
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C i
Viton®-Dichtungen .... -20°~300°F  -30°~150° C ) 5000 1.250
SchlieB-/0ffnungszeit 0.13 sec. 0.13 sec. E [12.70] [31.8]
Absolute Genauigkeit +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit .. +0.001in. +0.03 mm f
Betétigungsventil 4/2-Wege
2X #6-32 X .38 TIEF
2X @ .1250 SF X .25 TIEF [M4 X 9 TIEF]
[@ 3 H7 X 6 TIEF]
A{ S 1A
- 875 ___ 2X #10-32 [M5] OFFNEN
4X @ .0625 SF X .18 TIEF [22.2] LUFTANSCHLUSS —.78 [20]
[@ 2 H7 X 4 TIEF] W (SCHLIESSEN) ‘ ¢
; r f \\ ; 1918] 37
3 &5[H7|| Y ]
1 .845 *@ : [ 1126
| i 21.5] | v ol [28.6]
¢ T
375 +:900 [9.51 fgjgg] e} é:’%{ | \ \
f — L
25001 313 STANDARD- ~—1.00 [25]—
[6:35] 7.9 SENSORAUFNAHME
000 0.00 (HERAUSNEHMBAR) 1.88 [48] (BACKE AU
625+-00¢ [15.88 008

4X #6-32 X .188 TIEF " 1.63141] (BACKE 2U)
VR 2X #4-40 X .18 TIEF

[M4 X 4.7 TIEF]
(DARSTELLUNG DER BACKEN M3 X 4 TIEF]
IN GEOFFNETER POSITION) (BOHRUNG FUR
SENSORHALTERUNG

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
GREIFKRAFT PRO FINGER
N Ibs.
_ WARNUNG!
89 20 1005617, L GRUNDMODELL METRISCH
£l FINGERLANGE DARF NICHT
e BOPSI 5 5 ) T, UBERSCHRITTEN WERDEN RP 1 1
n | — - -
= 60 PS| [4.1 bar] % 'J
g 44 10 1 2
& —40PSI[2.7 b VITON"-DICHTUNGEN
=
2 5 :
D@ : SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 5 1 15 2 250 Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 13 25 38 50  64mm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
7 z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
M: Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
! 1 ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
L m | B E | Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
1 1 Y X" Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
——*# C{ l T e | P Dichtungssatz, Standard SLKT-036 1
ot . Fi2 2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-036V 1
Ak N Mv *Sensor und Kabel bitte separat bestellen Kolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
Maximalbelastung’ sn~  wetisch USA  Metrisch INDUKTIVER SENSOR UND
ANBRINGUNG SICHERHEITSVENTIL
Max. Zugbelastung T 100 Ibs. 445N 25 Ibs. 111N 63016l
Max. Druckbelastung G 200 Ibs. 890N 25lbs. 111N i 1 b
Max. Moment My 100in.-Ibs. 11 Nm 17in.-lbs.  2Nm B ‘ Bal -
Max. Moment My 100 in.-lbs. 11 Nm 17in.-lbs.  2Nm 1.07 ‘ ‘
Max. Moment Mz 100in-Ibs. 11Nm  17in-Ibs. 2Nm R 4 [ ANAESINE. || —! 2.54[65] MIN. -—

HALTERUNG
Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-12
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-12 RP-12M 2,000
40 Ibs. 178N [50.8]
.38in. 9.5 mm
. 0.56Ibs. 0.25Kg —— kagol
Betriebsdruck min./max.. . 40-100 psi 3-7 bar ‘
Zylinderdurchmesser ... . 1.000 in. 25.4 mm
Luftverbrauch/Zyklus... . 01501in? 2.5 cm?
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C
Viton®-Dichtungen ... -20°~300°F  -30°~150° C 1.0000 1.500
SchlieB-/Offnungszeit 0.13 sec. 0.13 sec. [25.40] [38.1]
Absolute Genauigkeit +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit .. +0.001in. +0.03 mm : T
Betatigungsventil 4/2-Wege I
2X 1/4-20 x .50 TIEF \_2X @ .1875 SF X .25 TIEF
[M6 X 12 TIEF] [@ 5 H7 X 6 TIEF]
Af  qA
1.000 4X @ .0938 SF X .19 TIEF oX #10-32 [M5 .
[25.4] l [@ 2.5 H7 X 4 TIEF] LUFFANSCH[LUS]S ‘k 90 [23]T OFFNEN
: F4X ﬁaz‘s)z( >7(_|_::,|1E F'I]'IEF (SCHLIESSEN) \ ¢ -
\ | o |
‘ | 24 9] .54 [14]
1.034 | 3125 2X #4-40 X .18 TIEF | ’
[26.3] 1 [7.94] [M3X4TIEF] __| | i I
‘ r'e (BOHRUNG FUR ‘ 1.402 [35.6]
A T & 4;5 000 1 3 +0.00 SENSORHALTERUNG) ! 4} i
NN : -.001 | '“% -0.03 ! 47 12
L v = w1 A
t
STANDARD 500 [12.7] 251[6]
SENSORAUFNAHME 735 +000 [18 67 +0 00] —~1 .56 [14] |=—
(HERAUSNEHMBAR) . - 001 B -0.03 2.50 [63] (BACKE AUF

2.13 [54] (BACKE zU)

(DARSTELLUNG DER BACKEN
IN GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER WARNUNG!
89 20 10
TR pewmissmec  (GRUNDMODELL METRISCH
= UBERSCHRITTEN WERDEN
8 6715 80PS1 5.5 bar] y /
o 60PSI [4.1 bar] Bt RP-1 2 T
g M0 L & |
&5 40 PSI [2.7 bar] ‘\ ®
(&) -
g . y VITON°-DICHTUNGEN
00 | SENSOREN"" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
g 1-53 2‘5 ‘385 520 'é-f 736 395":';] Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
EFFEKTIVE FINGERLANGER - L Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-019 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung*® 0ISP-019 1 oder 2
7 z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
M Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
1 ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
J bl | H;;ﬂ ? Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
—— Y e X Sicherheitsventil (metr.) OFSV-004 1
{f L C{ lT — Dichtungssatz, Standard SLKT-040 1
i U F/2 F/2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-040V 1
S M« N My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
= Statisch amisch
MaXImalbelaStungT USA Metrisch Usll)\yn Metrisch INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
Max. Zugbelastung T 2000bs. 890N 250s. 111N UMD ANERINEUNG [ /
Max. Druckbelastung € 4001bs.  1779N 250bs. 111N i ot ° (G + |
Max. Moment My 150 in.-lbs. 17 Nm 25in.-lbs.  3Nm @[ [& f :
Max. Moment My 150in.-Ibs. 17Nm  25in.-Ibs. 3 Nm ‘ 119 24 [6] ANPASSUNG s |
Max. Moment Mz 150 in.-1bs. 17 Nm 25in.-Ibs.  3Nm ~ @Bo] =~  HALTERUNG —1 2.67 [68] MIN. I~—

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten




PARALLELGREIFER RP-15

- MIT DOPPELKEILANTRIEB
-8
s
E ANSICHT A-A
Technische Daten RP-15 RP-15M 2.771 [70.4]
70 Ibs. 311N
50in. 12.7 mm 2-3528
. 1.251bs. 0.57 Kg [63.50]
Betriebsdruck min./max.. . 40-100 psi 3-7 bar | 2.0000
Zylinderdurchmesser ... . 1.251n. 31.8 mm ‘ [5%80]
Luftverbrauch/Zyklus... . 0.300in? 49cm? ‘ w I
Betriebstemperatur min./max. ( $ | J {
Standarddichtungen -30°~180°F  -35°~80°C j ! ! 7500 1625
Viton®-Dichtungen .... -20°~300°F  -30°~150° C an' | oS-lle - ;
SchlieB-/Offnungszeit 0.20 sec. 0.20 sec. \ ¥ [19.05]  [41.3]
Absolute Genauigkeit +0.002 in. +0.05 mm ‘ % I ﬁ
Wiederholgenauigkeit.. +0001in.  =0.03mm d 1 \ b
Betétigungsventil 4/2-Wege \ ‘ \
2X 1/4-20 X .50 TIEF \_2X @ .1875 SF X .25 TIEF
[M6 X 12 TIEF] [@ 5 H7 X 6 TIEF]
Af A
. 1.063 4X @ .1250 SF X .19 TIEF 2X #10-32 [M5]
[27.0] [@ 4 H7 X 4 TIEF] LUFTANSCHLUSS =120 [80]— _ seENEN
8X #10-32 X .38 TIEF (SCHLIESSEN) X ‘ ¢
: / [M5X9TIEF] : Hf B ]
f ; 2X #4-40 X .19 TIEF ‘ ; & . 71118]
1.121 1 3750 [M3X4TIEF] __ | 1 [ i
[28.5] | “9'53] | BOHRUNG FUR -
H SENSORHALTERUNG ; 1.864
als &-gif Jc 755 +900 [13.67 4000 i el | (473
o ¢ Lo % Wﬂﬁﬂ] 567 }14.4]
H 1 1
STANDARD- i 688[17.5] 13 [3]—
SENSORAUFNAHME _eopnl-
(HERAUSNEHMBAR) 985 +.000 [25_01 +0.00 ] :
-.001 -0.03 3.19 [81] (BACKE AUF)

2.69 [68] (BACKE ZU)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN
GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ =0 q; fe] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
WARNUNG!
178 35 - _100 PS) 7 ey DIE MAXIMALE EFFEKTIVE GRUNDMODELL METRISCH
30 80p . FINGERLANGE DARF NICHT
o 135 S115.5 bar)  UBERSCHRITTEN WERDEN
A A / RP-15 -
£ g2 2078 (27 bayy —
& 15 ' ®
B — VITON®-DICHTUNGEN
£ 410 1
5 ]
(. -‘ SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 5 1 15 2 25 3 35in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-003 1
0 13 25 38 50 64 76 89mm Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-019 1 oder 2
EEIE EELAEE - [ Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung* 0ISP-019 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
M Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
! 1 ! PNEUMATIK-ZUBEHOR
L m Ba | Sicherheitsventil (imp.) OFSV-001 1
: L Y X Sicherheitsventil (metr) OFSV-004 1
——H C‘ i T G | P Dichtungssatz, Standard SLKT-041 1
LR N2y F/e F/2 Dichtungssatz, Viton® SLKT-041V 1
* N My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen tKolbenmagnet im Standard
: Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR
MaXImalbelaStungT USA Metrisch USA Metrisch UND ANBRINGUNG | / SICHERHEITSVENTIL
Max. Zugbelastung T 4001bs.  1779N 50 Ibs. 222N i | © 63 [16] i
Max. Druckbelastung € 750Ibs. 3336 N 50lbs. 222N — ° 9 19 f ‘
Max. Moment My 300in-Ibs. 34Nm  50in-lbs. GNm | & G = @]
Max. Moment My 300in-lbs. 34Nm  50in-Ibs. 6Nm 125 ‘ f
: 24 [6] ANPASSUNG
Max. Moment Mz 300in-lbs. 34Nm  50in-Ibs. 6Nm —~ By L}\LTERUNG == —~! 27360 MIN. -

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-17
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
Technische Daten RP-17 RP-17M 3.529
220 Ibs. 979N [89.6]
75in. 19.1 mm 3.250
e 2.21bs. 1.0Kg [82.59]
Betriebsdruck min./max.. . 40-100 psi 3-7 bar 2.5000
Zylinderdurchmesser .. 1.813in. 46.1 mm [63.50]
Luftverbrauch/Zyklus... 1.400 in® 22.9 cm?
Betriebstemperatur min./max. d h
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C f n
Viton®-Dichtungen .... -20°~300°F  -30°~150° C
SchlieB-/Offnungszeit 0.18 sec. 0.18 sec. - N fllg  1.0000 2125
Absolute Genauigkeit +0.003in.  =0.08 mm (25,40 [54.0)
Wiederholgenauigkeit... +0.001in. +0.03 mm I H
Betétigungsventil 4/2-Wege a P

|

N

- 1.00
OFFNEN- [~ 1305 »l
N7

2X 3/8-16 X .75 TIEF
[M10 X 19 TIEF]

2X @ .2500 SF X .50 TIEF
[@ 6 H7 X 12 TIEF]

4X @ .1875 SF X .38 TIEF

1.313 [@ 5 H7 X 9 TIEF]

~ [33.3]A%
|
i

8X 1/4-28 X .50 TIEF
[M6 X 12 TIEF]

o825 30 81| Il

:
1
1.500 ;
[38.1] _.5000 | 1.81
[12.70] 1 [46] 2438
f 1 i [619]
000 oo X 1NBNPTIGI/E] !
1.000 + ’25_40 +0. ] LUFANSGHLUSS 1 |
-001 0.03]  SCHLIESSEN) O &
{ i P — i
:
STANDARD- / T o B 1=
SENSORAUFNAHME ‘ 750[19.1] 10—
(HERAUSNEHMBAR) +.000 +0.00 2X #4-40 X .25 TIEF
1.250 +900131.75 +0.00 4.25 [107] (BACKE AUF) \_" M3 x6TIER]
3.50 [89] (BACKE ZU) (BOHRUNG FUR
SENSORHALTERUNG)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN

GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ = @ fo} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
534120
— WARNUNG! GRUNDMODELL METRISCH
445100 = J0PS1 17 b DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
o 8 1 FINGERLANGE DARF NICHT
& 356 g0 0PS| [5 5 bayJ——, UBERSCHRITTEN WERDEN RP 1 7 .
E B, -
£ 27 60 80PSI 4.1 par . /
[ e~ 40PSI 2. e ®
0 e e VITON"-DICHTUNGEN
“ w20 ]
e 0 1 2 3 T 5 SENSOREN " BESTELLNR. ANZ/EINHEIT
0 25 50 76 102 127',',1,',,, Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-072 1
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* OISN-011 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung*® 0ISP-011 1 oder 2
z z Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
M: Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
! ‘ ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
L m ot ‘ Sicherheitsventil (imp.) OFSV-002 1
: . Y X" Sicherheitsventil (metr.) OFSV-005 1
e c{ lT T\ Dichtungssatz, Standard SLKT-042 1
LK N Fr2 F2. Dichtungssatz, Viton® SLKT-042V 1
Mk N Mv *Sensor und Kabel bitte separat bestellen Kolbenmagnet im Standard
= Statisch amisch
Maximalbelastung™ sn™ Vetrisch USI,)\W Metrisch 'TJ?\‘%KIE/SSISE'L“JSN%R SICHERHEITSVENTIL
/ -79120]
Max. Zugbelastung T 750 Ibs. 3336 N 100 Ibs. 445N ‘ |
Max. Druckbelastung G 1500 Ibs. 6672 N 100Ibs. 445N i
Max. Moment My 750in.-Ibs.  85Nm 125in.-Ibs. 14 Nm GEﬂﬂ | GEﬂD j
Max. Moment My 750in.-lbs. 85Nm  125in-lbs. 14 Nm pl0 2 Olof; o220k
Max. Moment Mz 750in-Ibs. 85Nm  125in.-lbs. 14 Nm [ 250|267 ANPASSUNG [ 363921

63.5
tAngaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden [ES8 HALTERUNG

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-18

- MIT DOPPELKEILANTRIEB
-8
s
3 ANSICHT A-A
e
5.598
Technische Daten RP-18 RP-18M [142.2]
400 Ibs. 1779 N
1.2510n. 31.8 mm - 153553%
7.7 Ibs. 3.5Kg (133.35]
Betriebsdruck min./max... 40-100 psi 3-7 bar 4.0000
Zylinderdurchmesser .... 2.500 in. 63.5 mm [101.60]
Luftverbrauch/Zyklus.... 4.400 in’ 72.1 cm?
q

| 2.000 2.950
[50.8] [74.9]

A

|

3
Betriebstemperatur min./max. ‘
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C
Viton®-Dichtungen . -20°~300°F  -30°~150° C
SchlieB-/Offnungszeit .. 0.22 sec. 0.22 sec. — % - -
Absolute Genauigkeit.... +0.003 in. +0.08 mm
Wiederholgenauigkeit... +0.001in. +0.03 mm
Betétigungsventil 4/2-Wege Nr NA
[

2X @ .3750 SF X .50 TIEF \_4X 1/2-13 X 1.00 TIEF

[ 10 H8 X 12 TIEF] [M12 X 25 TIEF]
Aﬁ - ‘} A
1741 2X 1/8 NPT [G1/8"] LUFTANSCHLUSS (OFFNEN)
[44.2] 4X @ .2500SF X .50 TIEF
[@ 8 H7 X 12 TIEF] 39 SCHLIESSEN
[ o) ¢
! 8X 3/8-24 X .75 TIEF t !
| ~ M 10X 19 TIEF] |
! 7495 15 1 !
2.218 —: [39]
[26954? (631 | [13%?54]22 2 i i 2.96
i ‘ e (22 i 731 3655
A ‘ N 92.8
T d ‘ . [92.8]
+.000 +0.00 1
1.500 " go1 [38.10 "0.03 — —l
t b ; 1P
STANDARD- /F ‘
SENSORAUFNAHME 8750 69 [1 7]4L_>
(HERAUSNEHMBAR) (22.23] |_1.06_| 2X #4-40 X .38 TIEF
[27] | [M3X9TIEF]
+.000 +0.00 (BOHRUNG FUR
1.750 T 9p1 [44-45 "5 03 7.00 [177] (BACKE AUF) SENSORHALTERUNG)

5.75 [146] (BACKE ZU)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN
GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ =0 q; fe] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Belastllll Sdaten Beste“bEis iel: Zubehdr bitte separat bestellen
(: p: )
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
1112 250
— GRUNDMODELL METRISCH
i DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
[ 890 200 T——00rg [7bgy  FINGERLANGE DARF NICHT
w | | 505l UBERSCHRITTEN WERDEN RP-" 8 -
- 667 150 SU5.5 barr =
= e | 60 PS| 14 1b ~— /
& 445 100 e ba > ®
g S TNy e VITON"-DICHTUNGEN
= I —— ~
222 50 =
00 i SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 1 2 5 6 7 8in Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-072 1
0 25 50 76 102 127 152 178 203 " .
S AN - L i Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelltrennung* 0ISN-011 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung*® 0ISP-011 1 oder 2
. 2 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Ma Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
‘ ‘ | PNEUMATIK-ZUBEHOR
[ i ? Sicherheitsventil (imp.) OFSV-002 1
‘ 1 242 v X Sicherheitsventil (metr.) OFSV-005 1
——l L c‘ l T Dichtungssatz, Standard SLKT-043 1
| F/2 B/ =y Dichtungssatz, Viton® SLKT-043V 1
S My N~ My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen fKolbenmagnet im Standard
- Statisch Dynamisch
Maximalbelastung’ i i INDUKTIVER SENSOR SICHERHEITSVENTIL
g USA Metrisch USA Metrisch UND ANBRINGUNG \ r.79 [20]
Max. Zugbelastung T 1500 Ibs. 6672 N 250 bs.  1112N : e
Max. Druckbelastung G 30001Ibs. 13345N 250Ibs.  1112N i T
Max. Moment My 1500 in.-Ibs. 170Nm 250 in.-lbs. 28 Nm
Max. Moment My 1500 in.-Ibs. 170Nm 250 in.-lbs. 28 Nm ‘
Max. Moment Mz 1500 in-Ibs. 170Nm 250 in-Ibs. 28 Nm _J203|  26manpassunG,_[|__

51] HALTERUNG == B[] ==

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER RP-19
MIT DOPPELKEILANTRIEB

ANSICHT A-A
8.453
Technische Daten RP-19 RP-19M [214.7]
600 Ibs. 2669 N 8.000
2.00n. 50.8 mm [203.20]
21 Ibs. 9.5Kg [?'502028]
Betriebsdruck min./max... 40-100 psi 3-7 bar N
Zylinderdurchmesser .... 3.500 in. 88.9 mm
Luftverbrauch/Zyklus.... 9.600 in 157.3 cm® [
Betriebstemperatur min./max.
Standarddichtungen -30°~180°F -35°~80°C
Viton®-Dichtungen . -20°~300°F  -30°~150° C | [265.%? Gong)
SchlieB-/Offnungszeit .. 0.50 sec. 0.50 sec.
Absolute Genauigkeit.... +0.003 in. +0.08 mm
Wiederholgenauigkeit... +0.001in. +0.03 mm il
Betatigungsventil 4/2-Wege ‘ o
[ [
2X @ .5000 SF X .75 TIEF 4X 3/4-10 X 1.50TIEF
[@ 12 H8 X 19 TIEF] [M20 X 38TIEF]
2X 1/4 NPT [G1/4"] A{ Hiﬁiﬂjl\
LUFT@NSCHLUSS
(OFFNEN)
4X @ .2500 SF X .50 TIEF
%5%%)] r% (0.6 H7 X 12 TIEF] 17'44 o SCHLIESSEN
8X 1/2-20 X 1.13 TIEF ‘
/" [M12X 28 TIEF] f
1.87
[47]
%7.68751 L 3.84
- | ||[1esorssn 98] 4.655
l 1 m [118.2]
I +.000 +0.00 : H
1.875 *007 |47.63 003
L l [: B3 *
STANDARD-_—" ——rsel
SENSORAUFNAHME 4‘
(HERAUSNEHMBAR) 1.375 [34.9] 1.00 [25]——=—| 219 [56] ]
’ 2X #5-40 X .38TIEF
2.248 +000 (57 10 +0-00 [— M3 X 9TIE
~001 [ '0'03] 10.50 [266] (BACKE AUF) (BEJHRUNG FF]UR
8.50 [216] (BACKE ZU) SENSORHALTERUNG)

(DARSTELLUNG DER BACKEN IN GEOFFNETER POSITION)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ =0 q; fe] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen 1S0-Methode  Alle Passhohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = =.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrisch% 9 0000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Be‘ast“ngst’atﬂn BestelleIsplel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
N Ibs. GREIFKRAFTPROFINGER A%\ﬂl}\l:glggF!EmVE
1IN T — 100757, FINGERLANGE DARF NICHT GRUNDMODELL METRISCH
o M UBERSCHRITTEN WERDEN
~ .0 bar] \
= 890 200 - i — RP-'I 9 -
= — 60 PS| '
< 667 150 i by :
& l " ®
8 a5 100 T 0PI/ 1, : VITON®-DICHTUNGEN
“ 222 50 —
0 o ; SENSOREN" BESTELLNR. ANZ./EINHEIT
0 2 4 6 8 10in. Halterung fiir 2 Sensoren 0SMK-073 1
R, Induktiver Sensor (NPN), mit Schnelitrennung* OISN-011 1 oder 2
Induktiver Sensor (PNP), mit Schnelltrennung*® 0ISP-011 1 oder 2
7 . Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Mo Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
; ‘ ‘ PNEUMATIK-ZUBEHOR
[ i Sicherheitsventil (imp.) OFSV-003 1
‘ t 240 Y x  Sicherheitsventil (metr.) OFSV-006 1
—Ll L c( lT Dichtungssatz, Standard SLKT-044 1
U 2 —— p Dichtungssatz, Viton® SLKT-044V 1
S My N_" My *Sensor und Kabel bitte separat bestellen  TKolbenmagnet im Standard
. Statisch Dynamisch INDUKTIVER SENSOR
Maximalbelastung' s5°  wetrisch = \DUKTIVER SENSO! SICHERHEITSVENTIL/ o120
Max. Zugbelastung T 30001bs. 13345N 3001bs. 1334N ! i 6) f ! L
Max. Druckbelastung G 6000 Ibs. 26689 N 300Ibs. 1334 N j } o i i =
Max. Moment My 5000 in-Ibs. 565Nm 500 in-Ibs. 56 Nm °° ‘ j . E °°
Max. Moment My 5000 in.-Ibs. 565Nm 500 in.-Ibs. 56 Nm pLo 20k ‘ ——Hf o020l
Max. Moment Mz 5000 in.-Ibs. 565Nm 500 in-Ibs. 56 Nm —| 250 26 anpassunc || |- a3 o2~
[63.5] HALTERUNG

Angaben/Fingerpaar, Max.-Werte nicht gleichzeitig anwenden

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



EXPLOSIONSZEICHNUNG RP-Doppelkeil-REIHE

Pos. Menge Bezeichnung

RP-DOPPELKEIL-

01 1 Geh&use
1.108 03 1 Schaft, Keil
05 1 Kappe
06 1 Platte, Boden
07 1 Schaltfahne
08 2 Platte, Dichtung
09 1 Kolben
20 2 Spannbacke, Schaltfahne
vorhanden
30 2 Passstift
31 1 Passstift
32 2 Spannstift

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

Zusammenbau:

1) Dichtungen schmieren und einbauen.

2) Schaltfahne auf einer Backe montieren.

3) Keil, Schaft und Backen in Gehduse ein-
bauen.

4) Kolben in Gehause einbauen.

5) Kappe und Sicherungsring einbauen.

6) Bodenplatte an Gehause anbringen.

[ s
(4 SCHRAUBEN)

(4 SCHRAUBEN)

@ = Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblitter

(s [ S © é B o

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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ZUSAMMENBAUZEICHNUNG RP-Doppelkeil-REIHE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Geh&use

03 1 Schaft, Keil

05 1 Kappe

06 1 Platte, Boden

07 1 Schaltfahne

08 2 Platte, Dichtung

09 1 Kolben

20 2 Spannbacke, Schaltfahne
vorhanden

30 2 Passstift

31 1 Passstift

32 2 Spannstift

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

Montage

1. Sensoren wie dargestellt einbauen.

2. Auf gewiinschte Hubende-Erkennung
einstellen.

(s [ S © é B o

Dichtungs- Schrauben-
satz-Teile sicherungspaste

Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

RP-DOPPELKEIL-
REIHE




