PARALLELGREIFER
BAUREIHE ,,CP% 2
GREIFERBACKEN

Kompakter Greifer

Die Konzeption dieses Greifers ermdglicht, trotz geringem
Platzbedarf, einen ordentlichen Hub bei ausreichender
Greifkraft. Optionale Sicherheitsfedern gewahrleisten die
Erhaltung der Greifposition im Falle von Druckluftausfall.
Wahrend des Greifvorganges kann die Greifkraft, durch
die Pneumatiksteuerung, erhéht werden.
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Vielseitig einsetzbarer Greifer

Anhand zahlreicher Zubehdrteile und Optionen (verlangerter
Hub, Winkelbackenhalter, Federunterstitzung bei Innen-
oder AuRengreifen, magnetische oder induktive Sensoren),
koénnen die Greifer in zahlreichen Umgebungen eingesetzt
werden.

Fur extreme Umgebungsbedingungen

Dieser Greifer ist gegen Spane und grofte Verschmutzungen
geschitzt.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer konnen in beliebiger Richtung angebracht

und betrieben werden Pngumatlk )
Betriebsdruckbereich 3-10 bar
Zylinderart doppelt wirkend
Dynamische Dichtungen BUNA-N-Dichtung
Fir den Betrieb notwendige Verteiler
doppelt wirkend 4/2 Wege Ventil
einfach wirkend (Option RE oder RI) 3/2 Wege Ventil

Erforderliche Luftqualitat

BUNA-Dichtungen (Standard) Mindestens 40 p
Riicksetig, konnen die Greifer anhand von Von vorneT;«jnnen die Gr.eifer anhand Luftdlung Nicht erforderlich*
2 Stiften positioniert und mit 2 Schrauben von 2 Stiften positioniert und mit
(durch Ziehen) befestigt werden 2 Schrauben (durch Driicken) befestigt . -
b Betriebstemperaturbereich
Bei Uberkopfmontage BUNA-Dichtungen (Standard) -35°C bis +80°C
verhindert die
gekapselte Variante Viton-Dichtungen (optional) -30°C bis +150°C
das Eindringen von
Fremdkorpern
Angaben zur Wartung
Lebensdauer
Normalbetrieb 3 Millionen Zyklen
Der Greifer kann Mit vorbeugender Wartung 6 Millionen Zyklen
iy f_lﬂcklsetittig Reparatur im Feld moglich ja
. - )
(Verteilerplatte) Die Finger sind auf den Backen durch Dichtungssitze lieferbar ja

versorgt werden

2 Stifte positioniert und mit
1 Schraube befestigt

*Die Luftlung tragt erheblich zur Verlangerung der Lebensdauer des Greifers bei.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com



Technische Merkmale

Pneumatische Versorgung Winkelbacken
Zur Wahl: Seitlich (Anschliisse) Option (Q)
oder von oben

(Verteilerplatte)

Qualitdtsbauteile

Kérper in Aluminiumlegierung, mit
harter eloxierter Oberflache
Grundlegende Teile des
Mechanismuses aus behandeltem

Induktive Abfrage und gehartetem Stahl.

Zubehorteil (SD)
zur Positions-
kontrolle der
Greiferbacken:
Halter fiir 2 einstell-

Dichtungsblech
In den Greifer
dringen keine

Spéane und grofle

bare zylindrische Verschmutzungen
Sensoren, ein.
Schaltfahne und
Distanzscheibe. Greiferbe-
festigung
Viton- Zur Wahl :
Dichtungen von vorne
Option (V) fur (Durchgangsloch)
Hochtemperatur- oder von oben
anwendungen (Gewinde).
Standard und
Federunterstiitzung verldngerte ,,R“ Hiibe
Optionen, um das Teil Es gibt fur dieselbe
bei Luftausfall zu halten Greifergrole

oder den Greifer als
einfachwirkende Zylinder
beim Innen (RI) oder
AuBen-(RE) Greifer zu

2 verschiedene Hubléngen
Magnetfeld Abfrage
Der Greifer ist fUr 2 Magnetfeld-Sensoren
vorausgestattet, einstellbar in den Nuten

verwenden. (Positionskontrolle der Balken)
Funktionsprinzip
Spann-Backe Dichtungsblech
Nocke Gehiuse
Kleiner Kolben
Nut
Nut

Drehachse

Sicherheitsfeder

Abdeckung

Verschlusskappe Kolben Magnet

Geschlossener Greifer

Geodffneter Greifer

Auslass Druck

Druck Auslass

- Ein doppelwirkender Kolben ist mit einem kleinen Kolben verbunden, der an seinem
Ende Uber eine Nut verfligt. Dieser Kolben ist mit einem Ringmagnet ausgestattet,
der die magnetische Abfragung ermdglicht.

- Die Nocken schwenken im Kérper um einen Gelenkbolzen, deren 2 Képfe genau
in die Nut des kleinen Kolbens und in die Nut unter jedem Backen passen.

- Die Umdrehung der Hebel wandelt die senkrechte Bewegung des Kolbens in
einer horizontalen und synchronisierten Bewegung der 2 Backen um, die in den
angepassten ,T“ Nuten des Korpers geflihrt werden.

- GemaR der Auslegung der Backen, kann dieser Greifer fir Innen- und AuRBengreifern
benutzt werden.

- Die Optionen Federunterstiitzung garantiert die Erhaltung der Greifkraft bei Luftausfall,
oder ermdglicht die einfachwirkende Benutzung des Greifers.

Modell CP-1 & CP-1-C

Modell CP-1 CP-1-C
Hub: 4mm 6mm
Greifkraft F., .. 88 N 60 N
Federkraft F .. 15N 10N
Gewicht: 0,09kg 0,09 kg

Siehe Seiten 1 -72

Modell CP-2 & CP-2-C

Modell CP-2 CP-2-C
Hub: 6mm  9mm
Greifkraft F,.: 238N 161N
Federkraft F,.: 43N 29N
Gewicht: 0,21 kg 0,20 kg
Siehe Seiten 1 -74

Modell CP-3 & CP-3-C

Modell CP-4 & CP-4-C

Modell CP-5 & CP-5-C

Modell CP-6 & CP-6-C

Modell CP-3 CP-3-C
Hub: 10mm 16 mm
Greifkraft F,.: 677N 407 N
Federkraft F,.: 161N 97 N
Gewicht: 0,45kg 0,47 kg

Siehe Seiten 1 -76

Modell CP-4 CP-4-C
Hub: 13mm 20 mm
Greifkraft F,.: 1016 N 665 N
Federkraft F .. 222N 145N
Gewicht: 0,73kg 0,75kg

Siehe Seiten 1 -78

Modell CP-5 CP-5-C
Hub: 18 mm 27 mm
Greifkraft Fy,.: 1591 N 1081 N
Federkraft F,.: 322N 219N
Gewicht: 1,25kg 1,27 kg

Siehe Seiten 1 -80

Modell CP-6 CP-6-C
Hub: 24 mm 32 mm
Greifkraft F,.: 2749 N 2092 N
FederkraftF .. 711N 541N
Gewicht: 2,50 kg 2,56 kg

OPTIONEN & ZUBEHOR

Siehe Seiten 1 -82

Siehe Seiten 1 -84

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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- Technische Daten CP-1
Optionen Q
P Greifkraft (Fg,.), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 88N
50 Federkraft (F,,.), O bar, Feder Halbhub, L=0 15N
Hub 4 mm
25
o Q- £t Gewicht 0,09 kg
S Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
_‘:% _,I Betriebsdruckbereich mit Federn 2,5-10 bar
o
@ 'D @ der Zylinderbohrung 16 mm
% Luftverbrauch/Zyklus 0,7 cm®
] Schliess- und Offnungszeit 0,06s/0,06s
] h Wiederholgenauigkeit + 0,025
15
T D % @ Unsere Greifer werden mit freier Seiten- Versorgung von der
| u versorgung und Vorsorgungen durch die  f".J3F Riickseite der Greife
ial abgedichtete Riickseite geliefert. -
L E
(=N BEET Fur die Versorgung durch die Riick-
seite ohne Anschluss, fiihren Sie die LE LI LA
=M - 43511 angegebene kontakt Dichtung durch. X : % gif‘,f”mow
L
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
120
WARNUNG: GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN
100 Die maximale effektive
N~ Fingerlange darf nicht
_ 80 (berschritten werden
= cP1- |- |
§ 60 B
% S i ‘/
& 40 >
. g FEDERN VITON-
L . RE: AuRengreifen DICHTUNG
0
0 10 20 30 40 m
Effektive Fingerlinge ,L (mm) SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- .
. B 'l Anschluss, mit Schnelltrennschalter D1 1bis 2
Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger 8
L | am,
: '."'J:I— i b Anschluss mit Schnelltrennstecker D4 1bis 2
! Ry . |
E] _t ~ Fex 52 Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
. — Wy =
PNEUMATIKZUBEHOR
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch .
Standard Dichtungssatz SCP1 1
Max. Zugbanspruchung T 110N 10N
Max. Druckbeanspruchung C 190 N 10N Viton-Dichtungssatz ScpP1v 1
Max. Moment Mx 1Nm 0,2 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP1 1
Max. Moment My 2 Nm 0,4 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP1V 1
Max. Moment Mz 2 Nm 0,4 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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i | Sffnen —"r Schutzblech Bz Anschliisse
—_ | [*] 1]
2 Nuten fir die P A
Magnetfeld-Sensoren =
Optionen Q Technische Daten cP-1-C
i Greifkraft (Fg,.), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 60N
Q - 5 Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 10N
o i Hub 6 mm
@ T T T .
ol I 1 ‘f‘!‘u Y t 1 Gewicht 0,09 kg
§ o ELE ) Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
§ (0] Betriebsdruckbereich mit Federn 2,5-10 bar
% | @ der Zylinderbohrung 16 mm
‘8 Luftverbrauch/Zyklus 0,7 cm®
L - Schliess- und Offnungszeit 0,06 s/0,06 s
T Wiederholgenauigkeit +0,025
5 oD ©
A | LB | q . o .
1 ilg 8 Unsere Greifer werden mit freier Seiten- Versorgung von der
1 il versorgung und Vorsorgungen durch die Rickseite der Greife
| g7E7 abgedichtete Riickseite geliefert. -
o W ERET M| Fir die Versorgung durch die Riick-
seite ohne Anschluss, filhren Sie die L L A
-gm angegebene kontakt Dichtung durch. 't @innen 3 x @ Torus 1
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:

Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen

(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

80
WARNUNG:
Die maximale effektive
50 ™~ Fingerlénge darf nicht
I Uiberschritten werden
B ~— L bar|
= _— ——
£ 40 — 5
E — /
= 5 bar ™% ’
o
20 S
0 bgr A
0
0 10 20 30 40
Effektive Fingerlange ,.L* (mm)
z
5 1
L! . -, * H
[ ] I 1
L .
_+. K Fd =-*
t- =F R — . My
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch
Max. Zugbanspruchung T 110N 8N
Max. Druckbeanspruchung C 190 N 8N
Max. Moment Mx 1 Nm 0,2 Nm
Max. Moment My 2 Nm 0,3 Nm
Max. Moment Mz 2 Nm 0,3 Nm

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr

Informationen:

GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN VITON-DICHTUNG

CP-1 C

FEDERN VERLANGERTER HUB
RE: AuRengreifen

SENSOREN UND ZUBEHOR Stiickz./Einheit

Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel-

Bestellnummer

Anschluss, mit Schnelltrennschalter D1 1bis 2
e e T
Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
PNEUMATIKZUBEHOR

Standard Dichtungssatz SCP1 1
Viton-Dichtungssatz SCP1V 1
Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP1 1
Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP1V 1

Zubehor: siehe Seite 1.84

www.destaco.com
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Optionen Q und RI Technische Daten CP-2
Greifkraft (F,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 238 N
Q = i N Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 43N
\ a0 , Hub 6 mm
| Gewicht 0,21 kg
§ Lk L] : 4 | i RI Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
I i |
% = i I ||! 1 I: Betriebsdruckbereich mit Federn 2,5-10 bar
@ ‘n'll @ der Zylinderbohrung 25 mm
o)
. Luftverbrauch/Zyklus 2,7 cm’
=
O ﬂ = ] Schliess- und Offnungszeit 0,06 s/0,06 s
Wiederholgenauigkeit +0,025
an o
e o ® ® —
] 1 ]
| E HL Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
| @3 LE] versorgung und Vorsorgungen durch die a4 Riickseite der Greife
- abgedichtete Riickseite geliefert.
Bubld S0 a1 Fur die Versorgung durch die Rick- T
s seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r===15 ", O-Ring
angegebene kontakt Dichtung durch. —Z& . I "\ @innen5x@ Tows 1.5
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:

Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN  VITON-DICHTUNG

320
280 WARNUN?:
Die maximale effektive
240 ™~ Fingerlange darf nicht c P-z - - - -
\\ 7 ba Uberschritten werden
g 200 \\ \\\
L 160 :
E o T e Y | FEDERN SENSOR
& g g RE: AuRengreifen HALTER
o 0ba N RI: Innengreifen
0 SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
0 10 20 30 40 50

Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel-

LRI Po () Anschluss, mit Schnelltrennschalter D1 1bis 2
z o, Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger .
q —f— oz Anschluss mit Schnelltrennstecker D4 1bis 2
L . -.-=.' ¥ " Halter-Set fiir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) SDCP2 1
1
E] |1'_ i I Fe e Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker OISP-011-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker 2m) CABL-010 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 260N 26N Standard Dichtungssatz SCP2 1
Max. Druckbeanspruchung C 375N 26N Viton-Dichtungssatz SCP2V 1
Max. Moment Mx 5Nm 0.8 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP2 1
Max. Moment My 8Nm LD Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP2V 1
Max. Moment Mz 8 Nm 1,5Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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optionen Q und RI Technische Daten CP-2-C
Greifkraft (F,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 161 N
I’ Z Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 29N
Q_-. ] Hub 9 mm
< Gewicht 0,20 kg
3 T
C;' &l i Iy E 1§ -HI Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
% T - § Betriebsdruckbereich mit Federn 2,5-10 bar
@ ) i @ der Zylinderbohrung 25 mm
é 4y Luftverbrauch/Zyklus 2,7 cm’
o = fo Schliess- und Offnungszeit 0,06 /0,06 s
= = Wiederholgenauigkeit +0,025
]
O e ® —
HH FH Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
| ) 1 Ii 1 versorgung und Vorsorgungen durch die & Rickseite der Greife
1 abgedichtete Riickseite geliefert. E
| LT
2 x W 57 jair Fr die Versorgung durch die Riick- il
seite ohne Anschluss, fiihren Sie die  =r====1= ", O-Ring
FRF.E angegebene kontakt Dichtung durch, —Z& 1.1 @imen5x@Tous 15
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen )
((Feslar o2 B0 @les BEs @ReliE)) GRUNDMODELL  WINKEL-BACKEN VERLANGERTER HUB
200
N WARNUN?:
Die maximale effektive
160 g Fingerlénge darf nicht CP-Z - - - - c 5
~ —Lbay (berschritten werden
= ~ T
= E\\ \
f s 3 FEDERN SENSOR VITON-
3 . RE: AuRengreifen HALTER DICHTUNG
40 [ loba by RI: Innengreifen
© SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer ~ Stiickz./Einheit
0 10 20 30 40 50

Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel-

Anschluss, mit Schnelltrennschalter D1 1bis 2

Effektive Fingerlénge ,L" (mm)

| T A CECESTIEnSEES oy e
HI . -.-=.' | ¥ " Halter-Set fiir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) ~ SDCP2 1
E] _|1'_ i I Fe e Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker OISP-011-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 260N 22N Standard Dichtungssatz SCP2 1
Max. Druckbeanspruchung C 375N 22N Viton-Dichtungssatz SCP2V 1
Max. Moment Mx 4Nm 0.7 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP2 1
Max. Moment My 8Nm el Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP2V 1
Max. Moment Mz 8 Nm 1,2Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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Technische Daten CP-3
Optionen Q und RI Greifkraft (F,,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 677N
F ki F F Halbhub, L= 161N
" B 1. ederkraft (F,), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 6
g - Hub 10 mm
Gewicht 0,45 kg
o A . 1 HI Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
=
é 1 L r‘)d_ Betriebsdruckbereich mit Federn 3-10 bar
§ @ der Zylinderbohrung 40 mm
% Luftverbrauch/Zyklus 11,7 cm®
?5 s Schliess- und C")ffnungszeit 0,07s/0,07 s
i Wiederholgenauigkeit +0,025
™ 2 = D G g E_——
; | ,T : ] @ Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
H 1 : [l | versorgung und Vorsorgungen durch die ] Rickseite der Greife
abgedichtete Riickseite geliefert.
B3 ET
r g ] Tigii Fr die Versorgung durch die Riick- o = -
seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r===15 ", O-Ring
LR L L angegebene kontakt Dichtung durch. —Z& . I "\ @innen5x@ Tows 1.5
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:

Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN  VITON-DICHTUNG

cP-3- |-k |

FEDERN
200 A RE: AuRengreifen
RI: Innengreifen

800
N WARNUNG:
700 ~ Die maximale effektive
Fingerlange darf nicht
Uberschritten werden

600
500

=
of
8

/

SENSOR
HALTER

Greifkraft F (N)

SENSOREN UND ZUBEHOR
Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel-

Bestellnummer Stiickz./Einheit

0 10 20 30 40 50 60

Effeltve Fingertinge L (mm) Anschluss, mit Schnelltrennschalter D1 1bis 2
z o, Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger .
q —f— oz Anschluss mit Schnelltrennstecker D4 1bis 2
L . -.-=.' ¥ " Halter-Set fiir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) ~ SDCP3 1
1
E] |1'_ i I Fe e Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker OISP-011-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 520N 72N Standard Dichtungssatz SCP3 1
Max. Druckbeanspruchung C 690 N 72N Viton-Dichtungssatz SCP3V 1
Max. Moment Mx 11 Nm 3.5Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP3 1
Max. Moment My 18Nm 6 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP3V 1
Max. Moment Mz 17 Nm 6 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN Bz

=

]

i ﬁ " 2xmsx6TIEF - L 2 x@5,1 je 180° fiir g
o (Abgedichtet geliefert) 1d 18 | 2% @b M5 Chc Schraube g

Schliessen = . ue ' wﬁ_\ .-'r.lllf
/M~ I - 159 -

Xy m——

2aWE

I7

Faii

a-gr

[l s

ENT =D S

st
O ] v
L

1 " = A (@ . @|[ =
bl ©o| ©
~| o =Y
| 5| 5| 2 s = & | |
Fan S| 8 o] i |
e 3z o B ol/ 3 =t
| | LEI % 2x @4 Ho x 8 TIEF 5|6 J_I I| | |Offnen o] _I |
Schli |
| bER1E el 543 1035 TiEF — L Nicht |
| Offnen . 2 x M5 x 6 TIEF ws | o1 ) i mitgelieferte
I_ 2 Schutzblech ¢ iT Anschliisse
| 2 Nuten fir die 50 | i %
Magnetfeld-Sensoren ) L .
4 .
Optionen Q und RI Technische Daten CP-3-C
o o Greifkraft (F,,.), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 407 N
; Federkraft (F,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 97 N
-"‘I‘x A Hub 16 mm
i A i I Gewicht 0,47 kg
(g 1 Lidy HI Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
é & Betriebsdruckbereich mit Federn 3-10 bar
E @ der Zylinderbohrung 40 mm
% — Luftverbrauch/Zyklus 11,7 cm®
- - TI a Schliess- und Offnungszeit 0,07s/0,07 s
11
— H Wiederholgenauigkeit +0,025
F= | G oo
. @ Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
] III i | versorgung und Vorsorgungen durch die [z Rickseite der Greife
I | I abgedichtete Riickseite geliefert.
: ! BIE? Fur die Versorgung durch die Rick- T
zuMn |11 706 =11 seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r==w=4=1 %, O-Ring
L ] = 1 i
i angegebene kontakt Dichtung durch. —Z& 1.1 'y@innen5x@Torus 1.5
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen )
((Feslar Iz B0 @les BEs @ReliE)) GRUNDMODELL  WINKEL-BACKEN VERLANGERTER HUB
500
450 P~ Do UARNUNG:
ie maximale etiektive
400 Fingerlénge darf nicht - - - - - 5
350 | T bar\ Uberschritten werden c P 3 c
2 300 —— =
£ 550 B —
£ 200 oo /2 FEDERN SENSOR VITON-
& 150 : RE: AuRengreifen HALTER DICHTUNG
100 T=——— 1o ] RI: Innengreifen
50
& SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
0 10 20 30 40 50 60
CHtoktive Fingertings L Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1 bis 2
S DR P b Anschluss, mit Schnelltrennschalter
z o, Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger .
q —f— 2 Anschluss mit Schnelltrennstecker D4 1bis 2
L . -.-=.' ¥ " Halter-Set fiir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) ~ SDCP3 1
1
E] |1'_ i I Fe e Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker OISP-011-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 500N 55N Standard Dichtungssatz SCP3 1
Max. Druckbeanspruchung C 675 N 55N Viton-Dichtungssatz SCP3V 1
Max. Moment Mx 9 Nm 2.5Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP3 1
Max. M M 16 N 4N
ax. Moment My 6 Nm m Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP3V 1
Max. Moment Mz 17 Nm 4 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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- BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN
=
E [r}:]
Ta
2 25 L ; 2x 96,7 je 180° fir
e e 2 x M5 x 6 TIEF ] VL 40 Zu P e M6 Chc Schraube
Abgedichtet geliefert
2 45 =i 5| {Abgedichtet golisfert) w | @ M6 x 12 TIEF “'.\ s
.7 m /| Schliessen — . f.f'.;
I'_.-" o L] —__'_HI | - == = prerenma— \g I
=l N T ) ey .
B e = (] @ |2
-] | = . @
:.g | @ © o) [] Lo j -*;-l.' E B
(=2 1 i
_“:’ = e = 'Xl
[5] (] — —
8§ o @ | 2| ® | [~
2 @ i [ @l' Q |‘| |
< 8 E Offi !"l L 1
FhE B3 HIOX 45 TIEF Schliessen | 0o j—; \
I | 25 il 15 | Nicht —i
1 2x@5H9 x 10 TIEF 2 x 1/8" BSPP x 6 TIEF | mitgelieferte
| | ofinen 4 £ - Ansohicisss
I Schutzblech &
I 2 Nuten fiir die 5 5
Magnetfeld-Sensoren £ | £
e
Optionen Q und RI Technische Daten CP-4
F Greifkraft (F,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 1016 N
i 15, Federkraft (F,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 222N
q a LR L Hub 13 mm
T Gewicht 0,73 k
A [FT 3 RI . y :
™ - |: ! [ Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
| F, Betriebsdruckbereich mit Federn 3-10 bar
.|II @ der Zylinderbohrung 50 mm
l Luftverbrauch/Zyklus 24,2 cm®
- ] Schliess- und Offnungszeit 0,07s/0,07 s
3 B Wiederholgenauigkeit +0,025
[=
Q
R4
] 2@ @
[0}
k3 H A Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
@) A B I I versorgung und Vorsorgungen durch die ] Rickseite der Greife
| abgedichtete Riickseite geliefert.
| puEr
I ¢ BT | I juil Fur die Versorgung durch die Rick- o iy
I seite ohne Anschluss, fiihren Sie die -'T‘I--i '. g-Riﬂg I
a | i = ", @ innen 5 x @ Torus 1.
E 1] angegebene kontakt Dichtung durch. H n22nnen
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen
((Feslar o2 B0 @les BEs @ReliE)) GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN VITON-DICHTUNG
1200
N Dic VARNUNG:
1000 ie maximale effektive
™ . Fingerlange darf nicht - - - - -
800 - T Uiberschritten werden c P 4
z T~ T
w T ,
£ 600 T e ——ry
g ’ P FEDERN SENSOR
G e . RE: AuRengreifen HALTER
200 _°_7£ < RI: Innengreifen
0 + = . . .
B ed e B o o SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
A I () Magnetfeld Sgnsor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1 bis 2
Anschluss, mit Schnelltrennschalter
z o, Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger .
q 2 Anschluss mit Schnelltrennstecker D4 1bis 2
L . -‘:.J:— ¥ " Halter-Set fiir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) ~ SDCP4 1
1
E] |1'_ i Fe e Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker OISP-011-C 1 bis 2
o = 8% = Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 740N 109N Standard Dichtungssatz SCP4 1
Max. Druckbeanspruchung C 830 N 109 N Viton-Dichtungssatz SCP4V 1
Max. Moment Mx 23 Nm 6.5Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP4 1
Max. M M N 10N
ax. Moment My 35 Nm 0 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP4V 1
Max. Moment Mz 25Nm 8 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN =
=
[T
L ¥ 715 grmd Fae  2XD67 e 180° fir e
ol 2 x M5 x 6 TIEF ] —-\'1 M6 Chc Schraube E
e (Abgedichtet geliefert) 20 4l M6 x 12 TIEF &
E—
I—b—l , = & ES hb— J.-’r
Schliessen - - =
] I' s r 'E -I i N
T o, - -F— o=
d E= L ]
3 = CEMl © @ H -
3 o, a i
~ N -4
ezl = e Lle
HE v |
il P § @[3 |
o 2 fr E -
gL i L
(@] | I'| Offnen ,E.
| | Schliessen I J,-"'lr Y
i h . § E
| I| LBl ", 2x @5 H9 x 10 TIEF / Schutzblech . Nicht
N r———————— 2 x1/8"BSPP x 8 TIEF 1 mitgelieferte
I|OffL — 1= ] Anschliisse
L]
| 2 Nuten fir die ey
| Magnetfeld-Sensoren 52
Optionen Q und RI Technische Daten CP-4-C
111 115 Greifkraft (F,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 665 N
u s Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 145N
¥y . Hub 20 mm
T hT Gewicht 0,75 kg
.l - »
i RI Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
r Betriebsdruckbereich mit Federn 3-10 bar
L q @ der Zylinderbohrung 50 mm
| | o i I Luftverbrauch/Zyklus 24,2 cm®
— .ql Schliess- und Offnungszeit 0,07s/0,07 s
= & Wiederholgenauigkeit +0,025
o} |1
<
3 -~
|
8 az1 &
X L
§ @ G} e Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
@ - versorgung und Vorsorgungen durch die ] Rickseite der Greife
) 1 abgedichtete Riickseite geliefert.
(o]
1 A Fir die Versorgung durch die Riick- o iy
Tt S seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r=—==15 ", O-Ring
R 1 ar gl angegebene kontakt Dichtung durch, =& 1 ',@imen5x0Tous 15
16 =
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen .
((Feslar o2 B0 @les BEs @ReliE)) GRUNDMODELL  WINKEL-BACKEN VERLANGERTER HUB
800
i ™~ WARNUN?:
T~ Die maximale effektive
600 S~ | {7biar Fingerlange darf nicht c P-4 - - - - c -
S~ ™~~~ Uiberschritten werden
z 500 ~—_|
w T~ A
£ 400 5 bar. ——
£ o ] FEDERN SENSOR VITON-
3 .
S oo By RE: AuRengreifen HALTER DICHTUNG
—1 | | 0 bar . : S
- N RI: Innengreifen
g SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit

0 10 20 30 40 50 60 70 80
Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel-

e e Anschluss, mit Schnelltrennschalter D1 1bis 2
z o, Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger .
q —f— oz Anschluss mit Schnelltrennstecker D4 1bis 2
L . -.-=.' ¥ " Halter-Set fiir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) ~ SDCP4 1
1
E] |1'_ i I Fe e Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker OISP-011-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 710N 89N Standard Dichtungssatz SCP4 1
Max. Druckbeanspruchung C 800 N 89N Viton-Dichtungssatz SCP4V 1
Max. Moment Mx 18 Nm 4.7 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP4 1
Max. Moment My 30 Nm (SR Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP4V 1
Max. Moment Mz 25Nm 7,6 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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- BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN
=
&
3 = ) 0 .
e -3 2xM5x6 TIEF i K L 2 x 8,5 je 180° fiir
I' (Abgedichtet geliefert) £ 3 M8 Chc Schraube
8 I an I - M8 x 15 TIEF %
Schliessen ] 5 T —
L
[]
| " Tl A O=f
g 3| EfB = m-r
= £ N R —— - |
]
[]
i o) B '
= e o 0 L= =
| | 2l 213 »I i :l +_ _+_ l: n]
2 o 1) -'r
- I3 - - 1
| - 7
| g 8 C o —| 1] L —
1 Cqﬂ) a @ e :1
3 H I & ¥ @ =
T [ 5| 5 = [ 7 T Oe u,
| I|I \ 67 Hiox 4,5 TIEF Sehliessen I,__[0fen 15 I'I
Nicht
| 1 e ! 2x1/8"BYPP x 8 TIEF ; L £A 0 mitgelieferte
| IIOffnen i a% 1% Schutzblech Anschliisse
T Y 2x@6 H9 x 12 TIEF T 54
2 Nuten fir die T H
| Magnetfeld-Sensoren
optionen Q und RI Technische Daten CP-5
Greifkraft (Fg,.), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 1591 N
1122 s Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 322N
u 5 Hub 18 mm
T Gewicht 1,25 kg
Il:[ :“*IJ:| : ] 1 Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
7 i : } i E RI Betriebsdruckbereich mit Federn 3-10 bar
e @ der Zylinderbohrung 63 mm
O Luftverbrauch/Zyklus 53,5 cm’
e Schliess- und C")ffnungszeit 0,09s/0,09s
" =t - Wiederholgenauigkeit +0,025
5
T
g ews ] O
g - — I:I! E Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
5 i : ,rr' 1 i ' versorgung und Vorsorgungen durch die & Riickseite der Greife
"5 : | I‘ IH | abgedichtete Riickseite geliefert.
! e Fur die Versorgung durch die Rick- T
% x WE o7 ki seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r==w=s= , ORing
z 1= angegebene kontakt Dichtung durch. —Z& . I "\ @innen5x@ Tows 1.5
=
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen
((Feslar o2 B0 @les BEs @ReliE)) GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN VITON-DICHTUNG
2000
e WARNUNG:
Die maximale effektive
1600 ~ Fingerlange darf nicht c P-5 - - - -
1400 S Uiberschritten werden
Z 1200 — ]
% 1000 = RE: AuRengreifen
£ a0 el Tl B RI: Inengrefen FEDERN SENSOR
© 600 5 HALTER
400 = ..
200 == SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
0 Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1 bis 2
0 20 40 60 80 100 Anschluss, mit Schnelltrennschalter
Effektive Fingerlange , L (mm) Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienméfiger D4 1 bis 2
2 Anschluss mit Schnelltrennstecker
q —f— o Wz Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
L . i ¥ Halter-Set iir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) ~ SDCP5 1
1
E] '1-_ W I Frx e Induktiver Sensor M12 PNP mit M12 Stecker OISP-017-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel (2 Meter) mit anzuschraubenden M12 Stecker CABL-014 1bis2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 830N 169N Standard Dichtungssatz SCP5 1
Max. Druckbeanspruchung C 940 N 169 N Viton-Dichtungssatz SCP5V 1
Max. Moment Mx 27 Nm 9 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP5 1
Max. M M 44 N 14 N y .
ax. Moment My m m Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP5V 1
Max. Moment Mz 30 Nm 10 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN =
=
= 5 5 2x @8,5 je 180° fir =
1] o - H M8 Chc Schraube £
2xM5 x 6 TIEF . 2y iP5 .gum =
(Abgedichtet geliefert) FiL _ M8 x 15 TIEF | \H.II ™
| = _#
| | E | !| Schliessen [ i — r_m" -E 1 .
|'ll i = & = g |--u- = i'\.}. -8
~ : | s e i § -
i — = = ] e U
Z 1] @
[ ]
i = sloe oz 1@, C &
= |I g o ] L |
c|l < T4 = v
N gl 2 fr © L L [® T
g . 1 gl & {]‘J @ ' Fa l."' :
2 s 2| 2 & g ] i
1 L 2 I| S [ 2] '
| II 267 H10x45TIEFO | © S W ' [ 1
| II | |Offnen 1 o
| 5 7 ——— _1 I Nicht j
[ At pH l". __[Schliessen] .'ll p.Elﬂ_ mitgelieferte
|1 i . i . Anschliisse
(M i, 2x @6 H9 x 12 TIEF 2 x1/8"BS| 3Px8TIEF.l_r - Schutzblech § dain
| Offnen ) L] et
II —_— Lt
L]
| 2 Nuten fiir die L
| Magnetfeld-Sensoren
| e —
Optionen Q und RI Technische Daten CP-5-C
1305 il 5 Greifkraft (F,,.), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 1081 N
| SR Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 219N
o -I Hub 27 mm
1_::[ I I"-HI : ; I Gewicht 1,27 kg
Viwla'dad Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
_.ﬂﬂ Betriebsdruckbereich mit Federn 3-10 bar
T @ der Zylinderbohrung 63 mm
| | ﬂ 2 Luftverbrauch/Zyklus 53,5 cm’
— -l Schliess- und Offnungszeit 0,09s/0,09s
i = —— I e Wiederholgenauigkeit +0,025
g [
c
Q |
§ R - . o ]
% ' @ 9 Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
S — versorgung und Vorsorgungen durch die & Rickseite der Greife
5 Lig gy abgedichtete Riickseite geliefert.
] |
| ANET Fur die Versorgung durch die Rick- T
T seite ohne Anschluss, fihren Sie die ~ =f==w=4= '.I O-Ring
2z WH A angegebene kontakt Dichtung durch, =& 1 ',@imen5x0Tous 15
|E =]
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen )
(Feeter 521 <o 6los (MBS @R e ) GRUNDMODELL  WINKEL-BACKEN VERLANGERTER HUB
1400
WARNUN?:
1200 Die maximale effektive
™~ Fingerlange darf nicht c P5 - - - - c -
1000 - {_7[par Uberschritten werden
z T~ ~—
L 800 ~1|
s ' s RE: AuRengreifen
% 600 i = hN RI: Innengrgifen FEDERN SENSOR VITON-
© 400 : HALTER DICHTUNG
0 b: * m
200 . SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
© Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1 bis 2
9 20 @ 0 0 e Anschluss, mit Schnelltrennschalter
e Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaRiger D4 1 bis 2
2 Anschluss mit Schnelltrennstecker
q —f— o Wz Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
L . i ¥ Halter-Set fir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) SDCP5 1
1
E] '1-_ W I Frx e Induktiver Sensor M12 PNP mit M12 Stecker OISP-017-C 1 bis 2
"o =7 5% = 0 Kabel (2 Meter) mit anzuschraubenden rechte M12 Stecker ~ CABL-014 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 820 N 144 N Standard Dichtungssatz SCP5 1
Max. Druckbeanspruchung C 930 N 144 N Viton-Dichtungssatz SCP5V 1
Max. Moment Mx 22 Nm 7Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP5 1
Max. M M 40N 13N y .
ax. Moment My 0 Nm 3 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP5V 1
Max. Moment Mz 30 Nm 10 Nm
* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan. ZUbehor: Slehe selte 184

Fir mehr Informationen: www.destaco.com
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=
&
5 124 5 156 ; o
= e 2 x M5 x 6 TIEF cam o 2x@103je 180° fir
(Abgedichtet geliefert) = Bz —L M10 Chc Schraube
ki1] | M8 x 17 TIEF h
8 Schliessen a7 E oy
. | o | ! : 1 4': | = ]
i 1 = ——— ==
] it 3 1 g e b et G ‘E- lﬁi
B 3| = 8 o {+r # |C ﬂ]
& s 2 = b
N N : ¥
g § o et = .Illl -n a
i 8 3 Pyl k1
J @| 2 o il ey @ |
II u.". é é JI _lu" 4 |I I ] !
i, O o Offi i
| sk \ M Schijessen L_jonen ioga| _Inicht I
' mitgelieferte
I| Offnen % o185 H10x 5 TIEF 2x 1/8" BSPP x 6 TIEF .-"ll w5 Anschliisse
————————— 14 i SChLIth|eC|‘]_.I
I m
| 2 Nuten fiir die
| Magnetfeld-Sensoren ng m

optlonen Q und RI Technische Daten CP-6
4 28 Greifkraft (F,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 2749 N
Federkraft (F,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 711N
Hub 24 mm
Gewicht 2,50 kg
2 ! Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn 3,5-10 bar
@ der Zylinderbohrung 80 mm
Luftverbrauch/Zyklus 114,8 cm®
[y | Schliess- und éffnungszeit 0,12s/0,12s
B Wiederholgenauigkeit +0,025
g
o
@
fos]
2
L [N IE Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
o 3 L 1] T e Riickseite der Greife
versorgung und Vorsorgungen durch die Rckseite der Greife
a5 E? abgedichtete Riickseite geliefert.
dzeaa ]l 1728l Fur die Versorgung durch die Rick- A o
seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r===15 ", O-Ring
i angegebene kontakt Dichtung durch. —Z& . I "\ @innen5x@ Tows 1.5
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:

Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

GRUNDMODELL WINKEL-BACKEN VITON-DICHTUNG

3500
WARNUN?:
3000 Die maximale effektive
\\ Fingerlénge darf nicht c P-G - - - -
_ 2 ~ ok liberschritten werden
£ 2000 S L
3 I \ RE: AuBengreifen
% L EEE . RI: Innengrgifen FEDERN SENSOR
S 1000 = HALTER
———1 Db v ..
o0y i SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
0 Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1 bis 2
OoA 4 G & iy Anschluss, mit Schnelltrennschalter
DR LD o () Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienméaRiger D4 1 bis 2

Anschluss mit Schnelltrennstecker
Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Halter-Set fir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) SDCP6 1

Induktiver Sensor M12 PNP mit M12 Stecker OISP-017-C 1 bis 2

. T e
&
iy U "
_'J;_ & I Fe 52

"o o [ = Kabel (2 Meter) mit anzuschraubenden rechte M12 Stecker ~ CABL-014 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 1375N 209N Standard Dichtungssatz SCP6 1
Max. Druckbeanspruchung C 1500 N 209 N Viton-Dichtungssatz SCP6V 1
Max. Moment Mx 48 Nm 16 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP6 1
Max. Moment My 72 Nm 24 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP6V 1
Max. Moment Mz 68 Nm 22 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com



PARALLELGREIFER

-9
BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN =
=
" [T
ALLE] q 1061 : 2 x @10,3 je 180° fiir g
A = | 2xM5x6TIEF a8 i Fu @ e M10 Chc Schraube g
r I (Abgedichtet geliefert)
== = M8 x 17 TIEF
Schliessen = I"L e Ik 8
- 3;1 g ¢ o= | -‘E' :
. T T |E_j_
= p————— pp——— . | & N,
(3] o
3 # = 8 ' S ! &
= 0 [t} - 1 / |
@ 5 Vi T i —
8 8 ] | 4 S -] o=
i 3 @l ]
I o s ol ? (‘:ﬂ ! @ III'I,
c c 11 | K I i
| I P | £ £ | | lI.IIl
|| | ‘l\ o © ,'Ill "Ill. | |Offnen | @ I||I
| | £ et I'III 'll'l,LZ x @8 HI x 16 TIEF Schliessen § _."r -1 RETE Nicht L
. b " 4 mitgelieferte
[ lOﬂnen '\, @85 H10 x 5 TIEF 2x1/8" §SPP x 8 TIEF Schutzblech a5 Anschliisse
285 H10 x5 TIEF ... chutzblech AL
| £y
2 Nuten fir die
|Magnetfeld—8ensoren - 38 = L1
optlo“en Q und RI Technische Daten CP-6-C
146 5 Fe] Greifkraft (F,,), 6 bar, Feder Halbhub, L=0 2092 N
Federkraft (F,,.), 0 bar, Feder Halbhub, L=0 541N
L4
Q\- L - Hub 32 mm
= TTT i.l RI Gewicht 2,56 kg
- :: I:: I:: = Betriebsdruckbereich ohne Federn 2-10 bar
| Betriebsdruckbereich mit Federn 3,5-10 bar
: @ der Zylinderbohrung 80 mm
| Luftverbrauch/Zyklus 114,8 cm’
F ] Schliess- und Offnungszeit 0,12s/0,12s
I I-. = i Wiederholgenauigkeit +0,025
O
©
c
Q
S| jetml ] O @4 o
% o Unsere Greifer werden mit freier Seiten- 1 Versorgung von der
5 :i Uk :' versorgung und Vorsorgungen durch die [~ Rickseite der Greife
Sy !I I:: II | I abgedichtete Riickseite geliefert.
1 ! P E7 Fur die Versorgung durch die Rick- B
seite ohne Anschluss, filhren Sie die ~ =r=—==15 ", O-Ring
2x A 174 s 11 angegebene kontakt Dichtung durch. —Z& . I "\ @innen5x@ Tows 1.5
EEiE
Belastungsdaten: Bestellbeispiel:
Summe der auf das Teil Ubertragenen Greifkraft der Backen )
((Feslar o2 B0 @les BEs @ReliE)) GRUNDMODELL  WINKEL-BACKEN VERLANGERTER HUB
2500
N 5o WARNUNG:
ie maximale effektive
2000 ] Fingerlange darf nicht CP-6 - - - - c -
I~ \Q'\ tiberschritten werden
£ 1500 = ~—_
% Sbdr |l RE: AuRengreifen
13 R suterglen | FEDERN SENSOR VITON-
§ L S HALTER DICHTUNG
500 —00qr 5 ..
] SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stiickz./Einheit
0 Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1 bis 2
0 20 40 60 80 100 120 Anschluss, mit Schnelltrennschalter
SRS ostinos Ly () Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienméaRiger D4 1 bis 2
2 Anschluss mit Schnelltrennstecker
q —f— o Wz Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
1 : i " Halter-Set fir induktiven Sensor (1 Halter + 1 Schaltfahne + 1 Distanzstiick) (SD) SDCP6 1
1
E] '1-_ W I Frx e Induktiver Sensor M12 PNP mit M12 Stecker OISP-017-C 1 bis 2
"o o [ = Kabel (2 Meter) mit anzuschraubenden rechte M12 Stecker ~ CABL-014 1 bis 2
Zulassige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbanspruchung T 1340N 279N Standard Dichtungssatz SCP6 1
Max. Druckbeanspruchung C 1450 N 279N Viton-Dichtungssatz SCP6V 1
Max. Moment Mx 42 Nm 14 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP6 1
Max. Moment My 70 Nm 23 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP6V 1
Max. Moment Mz 64 Nm 21 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.84

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com



OPTIONEN UND ZUBEHOR
BAUREIHE “CP” 2 GREIFERBACKEN

ZUBEHOR (SD): Halter der induktiven Sensoren

Ermoglicht die Kontrolle von 2 Positionen: Backe offen, Bache geschlossen oder Backe an dem Teil geschlossen.
Das Zubehor (SD) besteht aus: 1 Sensorhalter, 1 Schaltfahne, 1 Distanzstiick und den Befestigungsschrauben.
Die Sensoren werden nicht mitgeliefert.

9
(1]
)
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=
0

ANMERKUNGEN:

Um einsatzfahig zu sein, missen die, vom Kunden gewahlten zylindrischen induktiven Sensoren nur eine Sensor-
lange von mindestens P9 (siehe Tabelle) haben.

Entsprechend ihrer Gesamtlange passen die, vom Kunden gewahlten zylindrischen induktiven Sensoren unter den
Greifer (vor allem bei den kleinen Modellen CP2 & CP3) wenn an den angrenzenden Teilen Freirdume vorgesehen

werden.
Abdeckung Schaltfahne MODELLE P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8 P9 Ref. fiir Code
.II.-" E Muttern der Sensoren
'ﬂlf.:"' (nicht mitgeliefert) CP-1 Zubehdr nicht verfligbar
- | CP-1-C Zubehor nicht verfligbar
CP-2 58 32 24 2 219 355 8 48 18 SDCP2
CP-2-C 58 32 24 2 219 355 8 48 18 SDCP2
CP-3 75,5 32 24 2 28,2 44 8 58 20 SDCP3
=] ] CP-3-C 755 32 24 2 282 44 8 63 24 SDCP3
. CP-4 80,5 32 24 2 27 52,5 8 73 26 SDCP4
Befestigungs-
fschraube CP-4-C 805 32 24 2 27 525 8 735 27 SDcPa
CP-5 108 43 28 2,5 38 60 12 85 33 SDCP5
Sensorehalter | CP-5-C 108 43 28 2,5 38 60 12 85 83 SDCP5
. CP-6 118 43 28 2,5 39 76,5 12 108 39 SDCP6
Zylindrisch induktive
Sensoren (nicht mitgeliefert) " CP-6-C 118 43 28 25 39 765 12 108 39 SDCP6
P4
® +—@LC
! |
y O 5| @
q @ O 0
(=i
! Sesnoren @P7 E
'-'_'| B i :;;J_(nicht mitgeliefert) i o :\
3. —] P S
! d £ |
. ]
i
r ) L
- { . \.-\. ..-'
-] |
Fd- ~ - LR P"
] 4 (min. Freiraum) ﬂ
o P& ) [Er)
I'H

Option V: Viton-Dichtungen

Die Montage der Greifer mit Viton-Dichtungen ermdglichen die Anwendung in einer Umgebung mit sehr hoher Temperatur.
Viton-Dichtungen fur Temperaturen von -30° C bis + 150° C.

Fir mehr Informationen: www.destaco.com



Bitte beschreiben Sie hier Ihre Anwendung. Legen Sie ggf. eine Skizze und zusétzliche Blatter bei.
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Fir mehr Informationen: www.destaco.com



