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Roboterarm-Endstücke

AU-Reihe
Not-Aus-Modul
• Erkennt abnormale Kräfte und Stöße und

unterbricht den Betrieb
• Schützt Roboter, Werkzeug und deren Umgebung
• Manuelle Neueinstellung erforderlich, außer für

vertikale Kollision

Siehe
Seite 4.12

AUR-Reihe
Rücksetzbares Not-Aus-Modul
• Erkennt abnormale Kräfte und Stöße und unterbricht

den Betrieb
• Schützt Roboter, Werkzeug und deren Umgebung
• Pneumatisch unterstützt zur leichteren Neupositionierung

nach einer Kollision

Siehe
Seite 4.22

CH-Reihe
Kollisionsschutz
(horizontal nachgebend)
• Ausgleich von Versatz relativ zur

Roboterachse bzw. Handlingarm
• Pneumatischer oder hydraulischer Betrieb
• Optionale Neuzentrierung oder Freigabe des

Werkzeugs, Messfühler, Adapterschnittstelle
und Viton(r)-Dichtungen für hohe Temperaturen

Siehe
Seite 4.2

DE-STA-CO Technische Änderungen vorbehalten


