Rohoterarm-Endstiicke

Kollisionsschutz
(horizontal nachgehend)

© Ausgleich von Versatz relativ zur
Roboterachse bzw. Handlingarm

© Pneumatischer oder hydraulischer Betrieb

 Optionale Neuzentrierung oder Freigabe des

Werkzeugs, Messfiihler, Adapterschnittstelle Siehe 4 z
und Viton(r)-Dichtungen fiir hohe Temperaturen Seite [

AU-Reihe
Not-Aus-Modul

 Erkennt abnormale Kréfte und St6Be und
unterbricht den Betrieb

e Schiitzt Roboter, Werkzeug und deren Umgebung

* Manuelle Neueinstellung erforderlich, auBer fiir
vertikale Kollision

w412

AUR-Reihe
Riicksetzbares Not-Aus-Modul

* Erkennt abnormale Kréfte und StoBe und unterbricht
den Betrieb

e Schiitzt Roboter, Werkzeug und deren Umgebung

* Pneumatisch unterstiitzt zur leichteren Neupositionierung
nach einer Kollision

o 4.22

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



